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1. Sicherheit 1

1.1.1. Warnung vor Hochspannung

Der Frequenzumrichter steht bei Netzanschluss unter lebensgefahrlicher Spannung.
UnsachgemaBe Installation des Motors oder des Frequenzumrichters kann eine Be-
schadigung der Gerate sowie schwere oder sogar todliche Verletzungen zur Folge
haben. Halten Sie daher unbedingt die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die
lokalen und nationalen Sicherheitsvorschriften ein.

1.1.2. Sicherheitshinweise

. Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter korrekt geerdet ist.

. Die Stecker fiir die Motor- und Netzversorgung diirfen nicht entfernt werden, wahrend
der Frequenzumrichter an die Netzversorgung angeschlossen ist.

. Schiitzen Sie Benutzer gegen Versorgungsspannung.
. Schiitzen Sie den Motor gegen Uberlastung gemaB nationalen und lokalen Vorschriften.
. Der Erdableitstrom (bersteigt 3,5 mA.

. Die [OFF]-Taste ist kein Sicherheitsschalter. Sie trennt den Frequenzumrichter nicht vom
Netz.

1.1.3. Zulassungen

e W« @ X

1.1.4. Allgemeine Warnung

Warnung:

Das Beriihren spannungsfiihrender Teile - auch nach der Trennung vom Netz - ist
lebensgefahrlich.

Achten Sie auBerdem darauf, dass andere Spannungseingdange (Zusammenschalten
eines DC-Zwischenkreises) ausgeschaltet sind.

Achtung! Auch wenn die Betriebs-LEDs nicht mehr leuchten, kann eine gefahrlich
hohe Spannung im Zwischenkreis vorhanden sein.

Vor dem Beriihren von elektrischen Teilen des Frequenzumrichters VLT Micro min-
destens 4 Minuten fiir alle GroBen warten:

Eine kiirzere Wartezeit ist nur mdglich, wenn dies auf dem Typenschild des jeweili-
gen Gerats entsprechend vermerkt ist.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 3
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Erhdhter Erdableitstrom

Da der Erdableitstrom des VLT Micro FC 51 3,5 mA (bersteigt, muss gemaB den
Anforderungen der IEC 61800-5-1 ein verstarkter PE-Leiter mit 10 mm2 Cu ange-
schlossen oder ein zusatzlicher PE-Leiter - mit dem gleichen Kabelquerschnitt wie
die Netzverdrahtung - getrennt abgeschlossen werden.
Fehlerstromschutzschalter

Dieses Gerat kann einen Fehler-Gleichstrom im Schutzleiter verursachen. Als Feh-
lerstromschutzschalter (RCD) darf netzseitig nur ein RCD vom Typ B (zeitverzogert)
auf der Versorgungsseite dieses Produkts verwendet werden. Siehe auch den Dan-
foss RCD-Anwendungshinweis MN.90.GX.YY.

Die Schutzerdung des VLT Micro und die Verwendung von Fehlerstromschutzein-
richtungen miissen stets in Ubereinstimmung mit den nationalen und lokalen Vor-
schriften erfolgen.

Motor-Uberlastschutz ist durch Einstellung von Parameter 1-90 Thermischer Motor-
schutz auf die Option ETR Alarm mdglich. Fiir den nordamerikanischen Markt: Die
ETR-Funktionen beinhalten Motoriiberlastungsschutz der Klasse 20 gemaB NEC.

Installation in groRen Hohenlagen:
Bei Hohen liber 2 km Uber NN ziehen Sie bitte Danfoss Drives zu PELV (Schutzklein-

spannung) zurate.

1.1.5. IT-Netz

IT-Netz
Installation an einer isolierten Netzquelle, d. h. IT-Netz.
Max. zuldssige Versorgungsspannung bei Netzanschluss: 440 V.

Danfoss bietet als Option NetZfilter fiir verbesserte Reduzierung von Oberwellen an.

1.1.6. Unerwarteten Anlauf vermeiden

Wahrend der Frequenzumrichter an die Netzversorgung angeschlossen ist, kann der Motor Uber
digitale Befehle, Busbefehle, Sollwerte oder (iber die LCP-Bedieneinheit gestartet/gestoppt wer-
den.

. Trennen Sie den Frequenzumrichter vom Netz, wenn ein unerwarteter Anlauf aus Griin-
den des Personenschutzes verhindert werden soll.

. Um unerwarteten Anlauf zu vermeiden, betdtigen Sie stets die [OFF]-Taste, bevor Sie
Parameter andern.

1.1.7. Entsorgungshinweise

Gerate mit elektronischen Bauteilen diirfen nicht im normalen Haus-
miill entsorgt werden.

Sie missen gesondert mit Elektro- und Elektronikaltgerdten gemaR
geltender Gesetzgebung gesammelt werden.

4 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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1.1.8. Bevor Sie Reparaturarbeiten ausfihren

1
2
3.
4

Den FC 51 vom Netz trennen (und der externen DC-Versorgung, falls vorhanden).
4 Minuten warten, bis sich die Zwischenkreisdrosseln entladen haben.
DC-Zwischenkreisklemmen und Bremsklemmen (falls vorhanden) abklemmen.

Entfernen Sie das Motorkabel.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 5
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2. Mechanische Installation

2.1. Vor dem Start

2.1.1. Checkliste

Vergewissern Sie sich beim Auspacken des
Frequenzumrichters, dass das Gerat unbe-
schadigt und vollstandig ist. Sicherstellen,

dass die Verpackung Folgendes enthalt: ‘/

e VLT Micro Drive FC 51 \
. Kurzanleitung \

Optional: LCP und/oder Abschirmblech. |

130ba508.10

Abbildung 2.1: Lieferumfang
2.2. Einbau nebeneinander

Der Danfoss VLT Micro Drive kann bei allen Gerdten in Schutzart IP20 direkt nebeneinander (ohne
Zwischenraum) montiert werden. Fiir ausreichende Luftzirkulation zur Kiihlung missen jedoch
Uber und unter dem Frequenzumrichter mindestens ca. 100 mm Platz gehalten werden. Allge-
meine Informationen zur Installationsumgebung enthalt Kapitel /. Technische Daten.

min. 100mm

VLT® VLT® VLT® VLT®
Micro Drive Micro Drive Micro Drive Micro Drive

min. 100mm

7

130BA470.11

Abbildung 2.2: Einbau nebeneinander

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 7
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2. Mechanische Installation

2.3.1. Abmessungen
jf«e—— B ——» l«e— B —» l«e— B —»
e —— @5mm rﬁb ﬂ @5mm rﬁ b—» @5mm
> — — . — — ¢ — = 1O — — — €
C C C (
v 50.0 v 50.0
sA | Nro R
O O O O O O
VLT® VLT® VLT®
Micro Drive Micro Drive Micro Drive
M1
M2
130BA469.11
M3

Abbildung 2.3: Abmessungen

ACHTUNG!
Eine Bohrschablone ist auf der Verpackung enthalten.
Leistung (kW) Hoéhe (mm) Breite (mm) | Tiefe 1 Max. Ge-
(mm) wicht
A (ein-
Gehdu- 1x 3x 3x schlieBlich
se |200-240V | 200240V | 380480V | A | Abschirm-| @ 2 2 e £
blech)
M1 [0.18-0.75/0.25-0.75| 0.37-0.75 | 150 205 140.4 70 55 148 1.1
M2 1.5 1.5 1.5-2.2 176 230 166.4 75 59 168 1.6
M3 2.2 22-37 | 3.0-75 2) 2) 2) 2) 2) 2) 2)

Tabelle 2.1: Abmessungen

1) Bei LCP mit Potentiometer 7,6 mm hinzufiigen.
2 Diese Abmessungen werden zu einem spateren Zeitpunkt angegeben.

ACHTUNG!
DIN-Schienenmontagesatz fiir M1 verfiigbar. Bitte Bestellnummer 132B0111 ange-

ben.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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3. Elektrische Installation

3.1. Anschluss

3.1.1. Allgemeiner Hinweis zur elektrischen Installation

ACHTUNG!

Befolgen Sie stets die nationalen und ortlichen Vorschriften zum Kabelquerschnitt
und zur Umgebungstemperatur. Grundsatzlich wird der Einsatz von Kupferleitern
(60-75 °C) empfohlen.

Anzugsmomente der Anschlussklem-

men
Leistung (kW) Drehmoment (Nm)
Gehs 1x 3x 3x DA 1 Sreyer- :
ehduse | 00540 v|200-240 v | 380480 v| et Motor | schluss/ Kemmen | Masse Relais
Bremse!)

M1 0.18-0.75|0.25-0.75|0.37-0.75 1.4 0.7 - 0.15 3 0.5
M2 1.5 1.5 15-22 1.4 0.7 = 0.15 3 0.5
M3 2.2 22-37 | 3.0-75 1.4 0.7 - 0.15 3 0.5

1) Flachstecker

Tabelle 3.1: Anzugsmomente fiir Klemmen
3.1.2. Sicherungen

Abzweigschutz:

Zum Schutz der Anlage vor elektrischen Gefahren und Branden miissen alle Abzweige in einer
Installation, Schaltvorrichtungen, Maschinen usw. in Ubereinstimmung mit den nationalen/inter-
nationalen Vorschriften mit einem Kurzschluss- und Uberstromschutz versehen sein.

Kurzschluss-Schutz:

Danfoss empfiehlt die in den folgenden Tabelle aufgefiihrten Sicherungen, um das Bedienpersonal
und die Installation im Fall einer internen Funktionsstorung im Frequenzumrichter zu schitzen.
Der Frequenzumrichter selbst gewahrleistet einen vollstandigen Kurzschluss-Schutz am Motor-
ausgang.

Uberlastschutz:

Fiir einen Uberlastschutz ist zu sorgen, um eine Uberhitzung der Kabel in der Anlage auszuschlie-
Ben. Uberstromschutz muss stets geméB den nationalen Vorschriften ausgefiihrt werden. Siche-
rungen muissen fir den Schutz einer Schaltung ausgelegt sein, die maximal 100.000 Arms
(symmetrisch), maximal 480 V liefern kann.

Keine UL-Konformitéat:

Wenn keine Ubereinstimmung mit der UL/cUL-Zulassung bestehen muss, empfiehlt Danfoss die
Wahl der Sicherungen in Tabelle 1.3, um Konformitat mit EN 50178 sicherzustellen:

Im Fall einer Fehlfunktion kann die Nichtbeachtung der Empfehlung zu Schaden am Frequenzum-
richter flihren.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 9
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Ferraz- Ferraz- Max. Vorsiche-

FC 51 Bussmann  Bussmann Bussmann Littel Fuse Shawmut Shawmut rungen - kein
UL

1 x 200-240 V
kW Typ RK1 TypJ Typ T Typ RK1 Typ CC Typ RK1 Typ gG
0K18 - KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 15A
0K37
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R45 JKS-45 JIN-45 KLN-R45 - A2K-45R 45 A
3 x 200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10 A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 15A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R 30 A
3K7 KTN-R45 JKS-45 JIN-45 KLN-R45 = A2K-45R 45 A
3 x 380-480 V
0K37 - KTS-R10 JKS-10 J1sS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
0K75
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 15A
2K2 KTS-R20 JKS-20 135-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20 A
3K0 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R 25A
4KO0 KTS-R30 JKS-30 J35-30 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R 30A
5K5 KTS-R35 JKS-35 J1S-35 KLS-R35 - A6K-35R 35A
7K5 KTS-R45 JKS-45 J1S-45 KLS-R45 o A6K-45R 45 A

Tabelle 3.2: Sicherungen
3.1.3. EMV-gerechte Installation

Bitte halten Sie sich an diese Vorgaben, wenn eine Einhaltung der ersten Umgebung nach EN
61800-3, EN 61000-6-3/4 oder EN 55011 gefordert ist. Ist die Installation in einer zweiten Um-
gebung nach 61800-3 (Industriebereich) erforderlich, darf von diesen Richtlinien abgewichen
werden. Von abweichenden Verfahren wird jedoch abgeraten.

EMV-gerechte elektrische Installation:

. Benutzen Sie nur abgeschirmte Motor- und Steuerkabel.
Die Schirmabdeckung muss mindestens 80 % betragen. Das Abschirmungsmaterial muss
aus Metall - in der Regel Kupfer, Aluminium, Stahl oder Blei - bestehen. Fiir das Netzkabel
gelten keine speziellen Anforderungen.

. Bei Installationen mit starren Metallrohren sind keine abgeschirmten Kabel erforderlich;
das Motorkabel muss jedoch in einem anderen Installationsrohr als die Steuer- und
Netzkabel installiert werden. Es ist ein durchgehendes Metallrohr vom Frequenzumrichter
bis zum Motor erforderlich. Die Schirmwirkung flexibler Installationsrohre variiert sehr
stark; hier sind entsprechende Herstellerangaben einzuholen.

o Abschirmung/Installationsrohr bei Motor- und Steuerkabeln beidseitig erden.

. Verdrillte Abschirmlitzen (sog. Pigtails) vermeiden. Sie erhéhen die Impedanz der Ab-
schirmung und beeintrachtigen so den Abschirmeffekt bei hohen Frequenzen. Statt
dessen niederohmige Kabelbiigel oder EMV-Verschraubungen verwenden.

. Auf einwandfreien elektrischen Kontakt zwischen dem Abschirmblech und dem Metall-
gehduse des Frequenzumrichters achten, siehe Anleitung MI.02.BX.YY.

. Nach Mdglichkeit in Schaltschranken, in denen Frequenzumrichter untergebracht sind,
ebenfalls nur abgeschirmte Motor- und Steuerkabel verwenden.

10 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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3.2. Netzanschluss

3.2.1. Netzanschluss

1. Schritt: SchlieBen Sie zunachst das Erdka-
bel an den Frequenzumrichter an.

2. Schritt: Stecken Sie die Leiter in die Klem-
men L1/L, L2 und L3/N und ziehen Sie sie fest.

130BA471.11

Abbildung 3.1: Netzanschluss und Erdung

SchlieBen Sie bei einem dreiphasigen Netzein-

gang die Leiter an allen drei Klemmen an. UI/L L|2 L3|’N 2

- . - - - - ~
Bei einem einphasigen Anschluss die Leiter an 3x380V %
Klemmen L1/L und L3/N anschlieBen. LIL L2 LaN &

1x220v

Abbildung 3.2: Kabelanschluss bei dreiphasigem
und einphasigem Netzeingang.

3.3. Motoranschluss

3.3.1. Anschluss des Motors

Hinweise zu korrekten MaBen von Motorkabelquerschnitt und -lange finden Sie im Kapitel Allge-
meine technische Daten.

. Ein abgeschirmtes Motorkabel verwenden, um die Anforderungen der EMV-Richtlinie
einzuhalten. Kabel an Abschirmblech und Metall am Motor anschlieBen.

. Das Motorkabel muss mdoglichst kurz sein, um Stérungen und Ableitstréme auf ein Mini-
mum zu beschranken.

Weitere Informationen zur Montage des Abschirmblechs enthélt die Anleitung MI.02.BX.YY.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 11
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Alle dreiphasigen Standard-Asynchronmoto-
ren kénnen an den Frequenzumrichter ange-
schlossen werden. Normalerweise wird fir
kleine Motoren Sternschaltung (230/400 V, A/ Y A

Y), und fiir gréBere Motoren Dreieckschaltung |  ______________  ______ T ____|

(400/690 V, A/Y) verwendet. Schaltungsart iXO—YO—ZO i ix 5 % i §

(Stern/Dreieck) und Anschlussspannung sind i i i i e

auf dem Motor-Typenschild angegeben. Llﬂ VT | T v owp
u Vv w u Vv w

Abbildung 3.3: Stern- und Dreieckschaltung

1. Schritt: Zunachst das Erdkabel befestigen.

2. Schritt: Kabel in Stern- oder Dreieckschal-
tung an den Klemmen anschlieBen. Das Mo-
tor-Typenschild enthalt weitere Informatio-
nen.

130BA472.10 \

Abbildung 3.4: Befestigung von Erd- und Motor-
kabeln.

Benutzen Sie, sofern nicht anders vorge-
schrieben, ein abgeschirmtes Motorkabel, um
die Anforderungen der EMV-Richtlinie einzu-
halten. Siehe dazu das Kapitel Optionen fiir
VLT Micro Drive FC 51.

130BA511.10

Abbildung 3.5: VLT Micro Drive mit Abschirmblech

12 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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3.4. Steuerklemmen

3.4.1. Zugang zu den Steuerklemmen

Der Anschluss der Steuerklemmen befindet
sich hinter der unteren Abdeckung an der Vor-
derseite des Frequenzumrichters. Entfernen
Sie diese Klemmenabdeckung mithilfe eines
Schraubendrehers.

Abbildung 3.6: Entfernen der Klemmenabdeckung

ACHTUNG!
Auf der Riickseite der Klemmenabdeckung befindet sich ein Uberblick {iber die Steu-

erklemmen und Schalter.

3.4.2. Anschluss der Steuerklemmen

Diese Abbildung zeigt alle Steuerklemmen des

VLT Micro Drive. Durch Anlegen eines Start- s i, 3i3i8i, 1
signals (Klemme 18) und eines Analogsoll- — 5505505500 :
werts (Klemme 53 oder 60) wird der Frequen- TR IEEEEEEEEEE
zumrichter gestartet. ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

Abbildung 3.7: Ubersicht von Steuerklemmen in
PNP-Konfiguration und Werkseinstellung

3.5. Schalter

ACHTUNG!
Die Schalter diirfen nur betatigt werden, wenn der Frequenzumrichter spannungsfrei

geschaltet ist.

Busabschluss:
Schalter 640 (BUS TER.) kann benutzt wer- BUS TER
den, um fiir die serielle RS485-Schnittstelle OFF ON
(Klemmen 68 und 69) die integrierten Busab-
schlusswiderstande zu aktivieren. Siehe auch
nebenstehendes Diagramm.

130BA476.10

Abbildung 3.8: S640 Busterminierung
Werkseinstellung = Aus

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 13
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Schalter S200 1-4:

Schalter *AUS = PNP-Klemmen 18, 19,
1: 27 und 33
EIN = NPN-Klemmen 18, 19,
27 und 33
Schalter *AUS = PNP-Klemme 29

2: EIN = NPN-Klemme 29 ON
Schalter Ohne Funktion
3: OFF
1 2 3 4

Schalter *AUS = Klemme 530 - 10 V
4: EIN = Klemme 53 0/4 - 20 mA
* = Werkseinstellung

PNP/NPN
PNP/NPN

u/i

130BA474.10

Abbildung 3.9: Schalter S200 1-4
Tabelle 3.3: Einstellungen fiir Schalter S200 1-4

ACHTUNG!

Der Parameter 6-19 muss ent-
sprechend der Position des
Schalters 4 eingestellt werden.

14 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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3.6. Elektrische Installation, Ubersicht
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Abbildung 3.10: Elektrische Installation, Ubersicht

Bremse bei Gehduse M1 nicht zutreffend.

Bremswiderstande sind von Danfoss erhaltlich.

Eine Verbesserung des Leistungsfaktors und der EMV-Leistung ist durch Einbau optionaler Dan-
foss-Netzfilter moglich.

Danfoss-Leistungsfilter kdnnen ebenfalls zur Zwischenkreiskopplung eingesetzt werden.

3.6.1. Zwischenkreiskopplung/Bremse
Fir DC-Zwischenkreise (Zwischenkreiskopplung und Bremse) isolierte, fiir Hochspannungsan-
wendungen geeignete 6,3-mm-Faston-Stecker verwenden.
Weitere Informationen erhalten Sie bei Danfoss oder in den Anleitungen Nr. MI.50.Nx.02 (Zwi-
schenkreiskopplung) und Nr. MI.90.Fx.02 (Bremse).
Zwischenkreiskopplung: Verbinden Sie die Klemmen UDC- und UDC/BR+.

Bremse: Verbinden Sie die Klemmen BR- und UDC/BR+.

Achtung! Die Spannung zwischen den Klemmen kann bis zu 850 V DC betragen.
UDC+/BR+ und UDC-. Keine Kurzschlusssicherung.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 15
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4. Programmierung

4. Programmieruno

4.1. Programmieren

4.1.1. Programmieren mit MCT-10

Der Frequenzumrichter kann nach der Installation der MCT-10 Software per Computer liber eine

RS485-Schnittstelle programmiert werden.

Diese Software kann entweder (iber die Bestellnummer 130B1000 bestellt oder von der Danfoss-
Website heruntergeladen werden: www.danfoss.de, Geschaftsbereich: Antriebstechnik

Weitere Informationen dazu enthdlt das
Handbuch MG.10.RX.YY.

4.1.2. Programmieren mit LCP 11 oder LCP 12

Die LCP Bedieneinheit ist in vier funktionelle
Gruppen unterteilt:

1 Numerisches Display.

2 Menutaste.

3. Navigationstasten.

4 Bedientasten mit Kontroll-Anzeigen (LEDs).

[ ]

[ ]
1| 73 50.0, 13

130BA468.10

50.0.

130BA467.10

Status Qulck Main
2 Menu Menu Menu

Warn Warn

Alarm Alarm
-

Status Quick

Menu

e
e >
4 ® @ ®

Main
Menu

Abbildung 4.1: LCP 12 mit Potentiometer Abbildung 4.2: LCP 11 ohne Potentiometer

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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Das Display:

Das Display zeigt eine Reihe von Informationen an.

Satznummer zeigt den aktiven Satz und den
Programm Satz an. Stimmen der aktive Satz
und Programm Satz Uberein, wird nur diese
Satznummer gezeigt (Werkseinstellung).

Bei unterschiedlichem aktiven Satz und Pro-
gramm Satz zeigt das Display beide Satznum-
mern (Satz 12). Die blinkende Zahl kennzeich-
net den Programm Satz.

Die kleinen Ziffern links stehen fiir die ausge-
wahlte Parameternummer .

Die groBen Ziffern in der Mitte der Anzeige
geben den Wert des ausgewahlten Parame-
ters an.

Im rechten Bereich der Anzeige wird die Ein-
heit des ausgewahlten Parameters angege-
ben. Dies kann entweder Hz, A, V, kW, HP, %,
s oder UPM sein.

2! 7 Produkthandbuch fiur VLT Micro Drive FC 51

Setup 1 q n n
4
}-6\3 a’ Lll L‘ Hz
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu |
Al i

130BA465.10

Abbildung 4.3: Anzeige des Sa

tzes

Setup 1 q n n
=}-é3 -’ L!l L' Hz
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu |
A - T~

130BA461.10

Abbildung 4.4: Anzeige der gewahlten Par.-Nr.

Setup 1 n n
.93
reI UL U
~ w
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu
T

130BA463.10

Abbildung 4.5: Anzeige des Parameterwerts

L]

6;5123 S B- 8 Hz-=

130BA462.10

Status Quick
Menu

Menu |,

Main
Menu

P

Abbildung 4.6: Anzeige der Parametereinheit
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Die Motordrehrichtung wird unten links

am Display durch einen Pfeil angegeben, der §
entweder im (Rechtslauf) oder gegen den E b
Uhrzeigersinn (Linkslauf) gerichtet ist. Setup 1 q M M e
03 JU.Uw
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu |,

Al PN Al

Abbildung 4.7: Anzeige der Motordrehrichtung

[MENU] wahlt eines der folgenden Meniis:

Zustandsmenu:

Das Zustandsmeni befindet sich entweder im Anzeigemodus oder im Hand on-Betrieb (Ortbe-
trieb). Im Anzeigemodus wird im Display der Wert des aktuell ausgewdahlten Parameters ange-
zeigt.

Im Hand on-Betrieb wird der LCP-Ortsollwert angezeigt.

Quick-Menu:

Zeigt die Quick-Menii-Parameter und deren Einstellungen an. Es dient zum Zugriff und Program-
mieren der Parameter des Quick-Menis. Die Parameter in den Quick-Menis eignen sich fiir die
Programmierung der meisten Anwendungen.

Hauptmenu:

Zeigt die Hauptmenii-Parameter und deren Einstellungen an. Es dient zum Zugriff und Program-
mieren aller Parameter. Eine Parameteriibersicht ist weiter hinten in diesem Kapitel enthalten.
Detaillierte Informationen zum Programmieren enthalt das Programmierhandbuch MG02CXYY.

Kontroll-Anzeigen (LEDs):
. On (Griine LED): zeigt an, dass der Frequenzumrichter betriebsbereit ist.
. Warn. (Gelbe LED): zeigt eine Warnung an.

. Alarm (Rot blinkende LED): zeigt einen Alarmzustand an.

Navigationstasten:

[Back] bringt Sie zum friiheren Schritt oder zur nachsthéheren Ebene in der Navigationsstruktur.
Die Pfeiltasten [4] [¥] dienen dazu, zwischen Befehlen und Parametern zu wechseln.

[OK] wird benutzt, um einen mit dem Cursor markierten Parameter auszuwéhlen und um die
Anderung einer Parametereinstellung zu bestétigen.

Bedientasten:

Eine gelbe LED liber den Bedientasten zeigt die aktive Taste an.

[Hand on] startet den Motor und ermdglicht die Steuerung des Frequenzumrichters tiber die LCP
Bedieneinheit.

[Off/Reset] dient zum Stoppen des angeschlossenen Motors, au8er im Alarmmodus. In diesem
Fall erfolgt ein Zuriicksetzen des Motors.

[Auto on] wird gewahlt, wenn der Frequenzumrichter Uber die Steuerklemmen oder serielle
Kommunikation gesteuert werden soll.

[Potentiometer] (LCP12): Abhangig von der Betriebsart des Frequenzumrichter hat das Po-
tentiometer zwei verschiedene Funktionsweisen.

Im Autobetrieb dient das Potentiometer als zusatzlicher programmierbarer Analogeingang.

Im Handbetrieb bestimmt das Potentiometer den Ortsollwert.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 19
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4.2. Statusmenu

Nach dem Netz-Ein ist das Zustandsmeni ak-

tiv. Mit der Taste [MENU] kann direkt zwi- E

schen Zustand, Quick-Menl und Hauptmendi

gewechselt werden. Setup 1 q M N
]‘ELB - L,‘. L’ Hz

130BA466.10

D_|e Pfelltgsten [4] und [V]_dlenen zum_ Navi- | — s quck  wam
gieren zwischen den verschiedenen Optionen, — N Menu  Menu
" - .. . enu |
die unter jedem Meni zur Verfligung stehen. 1 — 1
Im Display wird der jeweilige Zustandsmodus
durch einen kleinen Pfeil tber ,Status" ange- Abbildung 4.8: Anzeige des Zustandsmodus

zeigt.
4.3. Schnellmeni

Das Quick-Menu bietet schnellen Zugang zu den am haufigsten verwendeten Parametern.

1. Zum Aufruf des Quick-Menls dri-
cken Sie die Taste [MENU], bis der ‘;
Pfeil im Display lber Quick Menu E %
steht und driicken Sie dann [OK]. Setup 1 q 8
2. Mit den Pfeiltasten [4] [] durch die }’ELB U .JJ Hz
Parameter im Quick-Menl navigie- Status  Quick Main[
Menu Menu
ren. Menu |,
3. Zur Parameterauswahl auf [OK] drii- - — -
cken.
4. Mit den Pfeiltasten [4] [v] den Wert Abbildung 4.9: Anzeige des Quick-Meniimodus

einer Parametereinstellung andern.
Die Anderung mit [OK] bestatigen.

6. Zum Verlassen des Menlis entweder
zweimal [Back] driicken, um zum Zu-
standsmeni zu wechseln, oder ein-
mal [Menu] driicken, um das Haupt-
mend zu offnen.

20 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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4.4. Schnellmenu-Parameter

4.4.1. Quick-Menu-Parameter — Grundeinstellungen QM1

Im Folgenden werden alle Parameter des Quick-Menus beschrieben.

* = Werkseinstellung.

1-20 Motornennleistung [kW]/[PS] (Pm.n)
Range: Funktion:

Eingabe der Motornennleistung. Der Wert muss den Angaben
auf dem Typenschild des angeschlossenen Motors entsprechen.

[0,09 kW/0,12 PS -  Zwei LeistungsgroBen (iber, eine GroBe unter der VLT-Nenn-
11 kW/15 PS] leistung.

ACHTUNG!

Eine Anderung des Wertes in diesem Parameter
beeinflusst die Einstellung von Par. 1-22 bis 1-25,
1-30, 1-33 und 1-35.

1-22 Motornennspannung (U m.n)

Range: Funktion:
230/400 [50 - 999 V] Eingabe der Nennspannung. Der Wert muss den Angaben auf
Vv dem Typenschild des angeschlossenen Motors entsprechen.

1-23 Motornennfrequenz (f m.n)
Range: Funktion:

50 Hz* [20-400 Hz] Stellen Sie einen Wert ein, der den Angaben auf dem Typen-
schild des Motors entspricht.

1-24 Motor Current (Im.n)

Range: Funktion:

Abhdn- [0,01 - 26,00 A] Eingabe des Motorstroms von den Typenschilddaten.
gig vom

Motor*

1-25 Motornenndrehzahl (n m.n)

Range: Funktion:

Abhdn- [100 - 9999 UPM] Eingabe der Nenndrehzahl. Der Wert muss den Angaben auf
gig vom dem Typenschild des angeschlossenen Motors entsprechen.
Motor-

typ*

1-29 Automatische Motoranpassung (AMA)
Option: Funktion:

Das Ausfiihren einer AMA optimiert automatisch die erweiterten
Motorparameter.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 21
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ACHTUNG!
Dieser Parameter kann bei laufendem Motor nicht
geandert werden.

1. VLT anhalten — sicherstellen, dass sich der Motor im
Ruhezustand befindet.

2. [2] Reduzierte AMA auswahlen.

3. Legen Sie ein Startsignal an.
— Uber LCP: Hand On-Taste driicken
— Bei Fernbetrieb (Auto-Betrieb): Startsignal an Klem-
me 18 anlegen

[0] *  Anpassung Aus Die AMA-Funktion ist deaktiviert.
[2] AMA aktiviert Die AMA-Funktion wird aktiviert.
ACHTUNG!

Fir eine optimale Anpassung des Frequenzum-
richters sollte die AMA bei kaltem Motor durchge-
fiihrt werden.

3-02 Minimaler Sollwert
Range: Funktion:
0.00%  [-4999 - 4999] Eingabe des minimalen Sollwerts.

Der minimale Sollwert bestimmt den Mindestwert der Summe
aller Sollwert (intern und extern).

3-03 Max. Sollwert

Range: Funktion:
Der maximale Sollwert kann im Bereich minimaler Sollwert bis
4999 eingestellt werden.

50.00*% [-4999 - 4999] Eingabe des maximalen Sollwerts.

Der max. Sollwert definiert den maximalen Wert, den die Sum-
me aller Sollwerte (intern und extern) annehmen kann.

3-41 Rampenzeit Auf 1

Range: Funktion:

3,00 s* [0,05-36005s] Die Rampenzeit Auf ist die Beschleunigungszeit von 0 Hz auf die
Motornennfrequenz (nm,n) aus Par. 1-23.

Dies setzt voraus, dass bei der Beschleunigung nicht die in Par.
4-16 festgelegte Momentgrenze erreicht wird.

3-42 Rampenzeit Ab 1
Range: Funktion:

3.00*% [0,05 - 3600 s] Die Rampenzeit Ab ist die Verzdgerungszeit von der Motornenn-
frequenz nm,n in Par. 1-23 bis 0 Hz.

22 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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Dies setzt voraus, dass im Wechselrichter keine Uberspannung
aufgrund von generatorischem Betrieb des Motors bzw. wenn
der zurlickgespeiste Strom die Momentgrenze (eingestellt in
Par. 4-17) erreicht, entsteht.

4.4.2. Quick-Menu-Parameter — PI-Grundeinstellungen QM2

Es folgt eine kurze Beschreibung der Parameter fiir die PI-Grundeinstellungen. Eine detailliertere
Beschreibung entnehmen Sie bitte dem VL7 Micro Drive Programmierhandbuch, MG.02.CX.YY.

1-00 Regelverfahren
Range: Funktion:
0 Wahlen Sie [3] PI-Prozess

3-02 Minimaler Sollwert

Range: Funktion:
[-4999 - 4999] Legt Grenzwerte fiir Sollwert und Istwert fest.

3-03 Max. Sollwert
Range: Funktion:
[-4999 - 4999] Legt Grenzwerte fiir Sollwert und Istwert fest.

3-10 Festsollwert
Range: Funktion:
[-100.00 - 100.00] Einstellung [0] dient als Sollwert.

4-12 Min. Frequenz
Range: Funktion:
[0,0 - 400 Hz] Niedrigste mdégliche Ausgangsfrequenz.

4-14 Max. Frequenz
Range: Funktion:
[0,0 - 400,00 Hz] Héchste mogliche Ausgangsfrequenz.

ACHTUNG!
Die Werkseinstellung 65 Hz sollte normalerweise auf 50-55 Hz reduziert werden.

6-22 Klemme 60 Skal. Min.Strom
Range: Funktion:

[0,00 - 19,99 mA] Normalerweise auf 0 oder 4 mA eingestellt.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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6-23 Klemme 60 Skal. Max.Strom
Range: Funktion:

[0,01 - 20,00 mA] Normalerweise auf 20 mA eingestellt (Werkseinstellung).

6-24 Klemme 60 Skal. Min.-Istwert
Range: Funktion:
[-4999 - 4999] Der Wert entspricht der Einstellung in Par. 6-22.

6-25 Klemme 60 Skal. Max.-Istwert einstellen.

Range: Funktion:
[-4999 - 4999] Der Wert entspricht der Einstellung in Par. 6-23.

6-26 Klemme 60 Filterzeit
Range: Funktion:
[0,01 - 10,00 s] Entstorfilter.

7-20 PIl-Prozess Istwert

Range: Funktion:
0 [2] Analogeingang 60 wahlen.

7-30 Auswahl Normal-/Invers-Regelung

Range: Funktion:
0 Die meisten PI-Regler haben die Einstellung ,,Normal".

7-31 PIl-Prozess Anti-Windup
Range: Funktion:
[1 Normalerweise auf £in stehen lassen.

7-32 PIl-Prozess Reglerstart bei
Range: Funktion:
[0,0 - 200,0 Hz] Wahlen Sie die erwartete normale Betriebsdrehzahl.

7-33 PIl-Prozess P-Verstarkung
Range: Funktion:
[0.00 - 10.00] Geben Sie den P-Faktor fiir die Regelung ein.

7-34 PIl-Prozess I-Zeit
Range: Funktion:
[0,10 - 9999,00 s] Geben Sie den I-Faktor fiir die Regelung ein.

24 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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7-38 Pl-Prozess Vorsteuerung

Range: Funktion:
[0 - 400%] Wird nur beim Andern von Sollwerten angewendet.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 25
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4.5. Hauptmen

Das Hauptmenii dient zum Zugriff auf alle Parameter.

1. Wahlen Sie das Hauptmeni, indem
Sie die Taste [MENU] wiederholt drii-

cken, bis der Pfeil im Display uber E

Main Menu steht.

Setup 1 q n n
2. Mit den Pfeiltasten [4] [v] durch die 1-23 U

Parametergruppen navigieren.

130BA459.10

Status Quick Main
3. Zur Auswahl einer Parametergruppe Menu | Menu Men”{
auf [OK] drlicken. A i AL
4, Mit den Pfeiltasten [4] [¥] durch die
Parameter einer bestimmten Gruppe Abbildung 4.10: Anzeige des Hauptmeniimodus
navigieren.

5. Zur Parameterauswahl [OK] dri-
cken.

6. Mit den Pfeiltasten [4] [v] einen Pa-
rameterwert einstellen/andern.

Den Wert mit [OK] tGbernehmen.

Zum Verlassen des Menis entweder
zweimal [Back] driicken, um das
Quick-Mendi zu 6ffnen, oder einmal
[Menu] driicken, um zum Zustands-
menti zu wechseln.

26 MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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7. Technische Daten

7.1. Netzversorgung

7.1.1. Netzversorgung 1 x 200-240 V AC

Normales Uberlastmoment (150 %6) fur 1 Minute

Gehdu- Gehdu- Gehdu- Gehdu- Gehdu-
seMl seMl seMl seM2 seM3

Frequenzumrichter POK18 POK37 POK75 P1K5 P2K2
Typische Wellenleistung [kKW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Typische Wellenleistung [PS] 0.25 0.5 1 2 3
Ausgangsstrom
g s Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A] 1.2 2.2 4.2 6.8 Folgt

Uberlast/60 s (3 x 200-240 V) [A] 1.8 3.3 6.3 10.2 Folgt
Max. Kabelquerschnitt:

(Netz, Motor) [mm?2/ AWG] 4/10
Max. Eingangsstrom
Dauerbetrieb (1 x 200-240 V) [A] 3.3 6.1 11.6 18.7 Folgt
Uberlast/60 s (1 x 200-240 V) [A] 4.5 8.3 15.6 26.4 Folgt
Max. Vorsicherungen [A] Siehe Abschnitt Sicherungen.
05 o Umgebung
wire, Geschatzte Verlustleistung bei Nenn-  12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ Folat
» last [W], Bester Fall/typisch?) 15.5 25.0 44.0 67.0 9
Gewicht des Gehduses IP20 [kg] 1.1 1.1 1.1 1.6 Folgt
A Wirkungsgrad 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ Folat
otz Bester Fall/Typisch?) 94.5 95.6 96.0 96.7 9

Tabelle 7.1: Netzversorgung 1 x 200-240 VAC

7.1.2. Netzversorgung 3 x 200-240 VAC

Normales Uberlastmoment (150 96) fiir 1 Minute

Gehdu- Gehau- Gehdu- Gehdu- Gehdu- Gehdu-
seMl seMl seMl seM2 seM3 seM3

Frequenzumrichter POK25 POK37 POK75 P1K5 P2K2  P3K7
Typische Wellenleistung [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7

Typische Wellenleistung [PS] 0.33 0.5 1 2 3 5
Ausgangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A] 1.5 2.2 4.2 6.8 Folgt  Folgt
e Uberlast/60 s (3 x 200-240 V) [A] 2.3 3.3 6.3 10.2  Folgt  Folgt
Max. Kabelquerschnitt:

r%: (Netz, Motor) [mm?2/ AWG] 4/10

1308A513

Max. Eingangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A] 2.4 3.5 6.7 10.9 Folgt  Folgt

- Uberlast/60 s (3 x 200-240 V) [A] 3.2 4.6 8.3 144  Folgt  Folgt
e Max. Vorsicherungen [A] Siehe Abschnitt Sicherungen.
& Umgebung
W Geschatzte Verlustleistung bei 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ Folat  Folat
m) Nennlast [W], Bester Fall/typisch) 20.0 240  39.5  57.0 9 9
Gewicht des Gehduses IP20 [kg] 1.1 1.1 1.1 1.6 Folgt  Folgt
Wirkungsgrad 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/
Bester Fall/Typisch®) 949 958 963 972 Holgt Folgt

Tabelle 7.2: Netzversorgung 3 x 200-240 VAC

1. Verlustleistung bei Nennlastbedingungen.
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7.2. Sonstige Technische Daten

Schutz und Funktionen:

. Elektronisch thermischer Motor-Uberlastschutz.

. Temperaturiiberwachung des Kuhlkérpers stellt sicher, dass der Frequenzumrichter bei
einer Ubertemperatur abgeschaltet wird.

. Der Frequenzumrichter ist gegen Kurzschluss an den Motorklemmen U, V, W geschiitzt.
. Bei fehlender Motorphase schaltet der Frequenzumrichter ab und gibt einen Alarm aus.

. Bei fehlender Netzphase schaltet der Frequenzumrichter ab oder gibt eine Warnung aus
(je nach Last).

. Die Uberwachung der Zwischenkreisspannung gewéhrleistet, dass der Frequenzumrich-
ter abschaltet, wenn die Zwischenkreisspannung zu niedrig bzw. zu hoch ist.

. Der Frequenzumrichter ist an den Motorklemmen U, V und W gegen Erdschluss ge-
schiitzt.

Netzversorgung (L1/L, L2, L3/N):

Versorgungsspannung 200-240 V £10 %
Versorgungsspannung 380-480 V £1 0%
Netzfrequenz 50/60 Hz
Max. Ungleichgewicht zwischen Netzphasen 3,0 % der Versorgungsnennspannung
Verzerrungsleistungsfaktor (A) > 0,4 bei Nennlast
Verschiebungsleistungsfaktor (cos @) nahe 1 (> 0,98)
Schalten am Eingang L1/L, L2, L3/N (Anzahl Netz-Ein) max. 2 x/Min.
Umgebung gemaB EN 60664-1 Uberspannungskategorie III/Verschmutzungsgrad 2

Das Gerét ist fiir Netzversorgungen geeignet, die maximal 100.000 ARMS (symmetrisch) ber
maximal je 240/480 V liefern kénnen.

Motorausgang (U, V, W):

Ausgangsspannung 0 - 100 % der Versorgungsspannung
Ausgangsfrequenz 0 - 200 Hz (VVC+), 0 - 400 Hz (U/f)
Schalten am Ausgang Unbegrenzt
Rampenzeiten 0,05-3600 s

Kabellangen und -querschnitte:

Max. Motorkabellange, abgeschirmtes Kabel (EVM-gerechte Installation) 15m
Max. Motorkabelldnge, nicht abgeschirmtes Kabel 50 m
Max. Querschnitt fiir Motor, Netz, Zwischenkreiskopplung und Bremse*

Maximaler Querschnitt fiir Steuerklemmen, starrer Draht 1,5 mmZ/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Maximaler Querschnitt fiir Steuerkabel, flexibles Kabel 1 mm?/18 AWG
Maximaler Querschnitt fiir Steuerkabel, Kabel mit Aderendhiilse 0,5 mm?/20 AWG
Minimaler Querschnitt fiir Steuerklemmen 0,25 mm?

* Weitere Informationen siehe die Tabellen zur Netzversorgung.

Digitaleingange (Puls-/Drehgebereingange):

Programmierbare Digitaleingdange (Puls/Drehgeber) 5Q@)
Klemmennummer 18, 19, 27, 29, 33,
Logik PNP oder NPN
Spannungsbereich 0-24VDC
Spannungsniveau, logisch , 0" PNP <5VvDC
Spannungsniveau, logisch ,1" PNP > 10V DC
Spannungsniveau, logisch ,0" NPN > 19V DC
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Spannungsniveau, logisch , 1" NPN <14V DC
Max. Spannung am Eingang 28 V DC
Eingangswiderstand, Ri ca. 4 kQ
Max. Frequenz an Klemme 33 5000 Hz
Min. Frequenz an Klemme 33 20 Hz
Analogeingange:

Anzahl Analogeingéange 2
Klemmennummer 53, 60
Spannungsbereich 0-10V
Eingangswiderstand, R; ca. 10 kQ
Max. Spannung 20V
Strombereich 0/4 bis 20 mA (skalierbar)
Eingangswiderstand, Ri ca. 200 Q
Max. Strom 30 mA
Analogausgange:

Anzahl programmierbarer Analogausgange 1
Klemmennummer 42
Strombereich am Analogausgang 0/4 - 20 mA
Max. Last gegen Masse am Analogausgang 500 Q
Genauigkeit am Analogausgang Max. Fehler: 0,8 % der Gesamtskala
Auflésung am Analogausgang 8 Bit

Der Analogausgang ist galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hoch-

spannungsklemmen getrennt.

Steuerkarte, RS-485 serielle Schnittstelle:

Klemmennummer

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Klemmennummer 61

Masse fiir Klemmen 68 und 69

Die serielle RS-485-Schnittstelle ist von anderen zentralen Stromkreisen funktional und von der
Versorgungsspannung (PELV) galvanisch getrennt.

Steuerkarte, 24 V DC-Ausgang:

Klemmennummer 12
Max. Last 200 mA
Relaisausgange:

Programmierbarer Relaisausgang 1
Klemmennummer Relais 01 01-03 (6ffnen), 01-02 (schlieBen)
Max. Klemmenleistung (AC-1)V an 01-02 (schlieBen) (ohmsche Last) 250 VAC, 2 A

Max. Klemmenleistung (AC-15)Y an 01-02 (schlieBen) (induktive Last @ cosp

0,4) 250 V AC, 0,2 A
Max. Klemmenleistung (DC-1) an 01-02 (schlieBen) (ohmsche Last) 30VDC,2A
Max. Klemmenleistung (DC-13)) an 01-02 (schlieBen) (induktive Last) 24V DC,0,1A
Max. Klemmenleistung (AC-1)V) an 01-03 (6ffnen) (ohmsche Last) 250 VAC, 2 A

Max. Klemmenleistung (AC-15)1) an 01-03 (6ffnen) (induktive Last @ cos® 0,4) 250 V AC, 0,2A

Max. Klemmenleistung (DC-1)Y) an 01-03 (6ffnen) (ohmsche Last)

30VDC,2A

Min. Klemmenleistung an 01-03 (6ffnen), 01-02 (schlieBen)

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Umgebung nach EN 60664-1

Uberspannungskategorie I1I/Verschmutzungsgrad 2

1) IEC 60947 Teil 4 und 5
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Steuerkarte, 10 V DC-Ausgang:

Klemmennummer 50
Ausgangsspannung 10,5V 0,5V
Max. Last 25 mA

Die 10 V DC-Versorgung ist galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hoch-
spannungsklemmen getrennt,

Umgebung:

Schutzart 1P20

Zusatzliche Gehauseabdeckung (Option) IP21

Zusatzliche Gehauseabdeckung (Option) NEMA 1

Vibrationstest 10g
5 % - 95 % (IEC 60721-3-3; Klasse 3K3 (nicht kondensierend) bei

Max. relative Feuchtigkeit Betrieb

Aggressive Umgebung (IEC 60721-3-3), beschichtet Klasse 3C3

Testverfahren nach IEC 60068-2-43 H2S (10 Tage)

Umgebungstemperatur Max. 40 °C

Leistungsreduzierung wegen hoher Umgebungstemperatur, siehe Abschnitt Besondere Betriebs-

bedingungen.
Minimale Umgebungstemperatur bei Volllast 0°C
Minimale Umgebungstemperatur bei reduzierter Leistung -10°C
Temperatur bei Lagerung/Transport -25 - +65/70 °C
Maximale Hohe (iber Meeresspiegel ohne Leistungsreduzierung 1000 m
Maximale Hohe iber Meeresspiegel mit Leistungsreduzierung 3000 m
Leistungsreduzierung wegen niedrigem Luftdruck siehe Abschnitt Besondere Betriebsbedingun-
gen.
EMV-Normen, Stéraussendung EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMV-Normen, Storfestigkeit EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Siehe Abschnitt Besondere Betriebsbedingungen

7.3. Besondere Betriebsbedingungen

7.3.1. Zweck der Leistungsreduzierung

Leistungsreduzierung muss berticksichtigt werden, wenn der Frequenzumrichter bei niedrigem
Luftdruck (Hohenlage), niedrigen Drehzahlen, mit langen Motorkabeln, Kabeln mit groBem Quer-
schnitt oder bei hoher Umgebungstemperatur betrieben wird. Der vorliegende Abschnitt be-
schreibt die erforderlichen MaBnahmen.

7.3.2. Leistungsreduzierung wegen erhohter Umgebungstemperatur

Die Umgebungstemperatur ist die maximal zuldassige Temperatur. Der iber 24 h gemessene
Durchschnittswert (Tams,avc) muss mindestens 5 °C darunter liegen.

Wird der Frequenzumrichter bei hoher Umgebungstemperatur betrieben, so ist eine Reduzierung
des Dauerausgangsstroms notwendig.

Der VLT Micro Drive FC 51 ist fiir den Betrieb mit einer max. Umgebungstemperatur von 50 °C
mit einer MotorgréBe unter der NenngroBe ausgelegt. Dauerbetrieb bei Volllast mit einer Umge-
bungstemperatur von 50 °C reduziert die Lebensdauer des Frequenzumrichters.
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7.3.3. Leistungsreduzierung wegen niedrigem Luftdruck

Bei niedrigerem Luftdruck nimmt die Kihlfahigkeit der Luft ab.

Bei H6hen Gber 2000 m tiber NN ziehen Sie bitte Danfoss Drives zu PELV (Schutzkleinspannung)
zurate.

Unterhalb einer Héhe von 1000 m Uber NN ist keine Leistungsreduzierung erforderlich. Oberhalb
einer Hohe von 1000 m muss die Umgebungstemperatur oder der max. Ausgangsstrom entspre-
chend reduziert werden.

Reduzierung des Ausgangsstroms um 1 % pro 100 m Hohe tiber 1000 m oder Reduzierung der
max. Umgebungstemperatur um 1 Grad pro 200 m.

7.3.4. Leistungsreduzierung beim Betrieb mit niedriger Drehzahl

Ist ein Motor an einen Frequenzumrichter angeschlossen, so ist zu priifen, ob die Kiihlung des
Motors ausreicht.

Im niedrigen Drehzahlbereich kann der Ventilator des Motors Kihlluft nicht in ausreichender Men-
ge zufiihren. Die verringerte Kihlung bestimmt, welcher Motorstrom bei kontinuierlichem Betrieb
zulassig ist. Soll der Motor kontinuierlich mit weniger als der Halfte der Nenndrehzahl laufen, so
muss dem Motor zusatzliche Kihlluft zugefiihrt werden (oder es ist ein fiir diese Betriebsart ge-
eigneter Motor zu verwenden). Alternativ kann auch die relative Belastung des Motors verringert
werden, indem man einen (um eine GroBe) groBeren Motor einsetzt, was jedoch auch durch die
LeistungsgréBe des Frequenzumrichters eingeschrankt ist.
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7.4. Optionen fur VLT Micro Drive FC 51

7.4.1. Optionen fur VLT Micro Drive FC 51

Bestellnr. Beschreibung
132B0100 VLT Bedieneinheit LCP 11 ohne = 500
Potentiometer S
132B0101 VLT Bedieneinheit LCP 12 mit = 500
Potentiometer L
132B0102 LCP-Einbausatz inkl.
3 m Kabel
IP54 bei LCP 11, IP21 bei LCP 12
132B0103 IP21/NEMA1-Option fiir Gehduse
M1
132B0104 IP21/NEMA1-Option fiir Gehause
M2
132B0105 IP21/NEMA1-Option fiir Gehduse
M3
132B0106 Abschirmblech fiir Gehdause M1 und
M2
132B0107 Abschirmblech fiir Gehause M3
132B0108 IP21-Option fir Gehause M1
132B0109 IP21-Option fiir Gehduse M2
132B0110 IP21-Option fiir Gehdause M3
132B0111 DIN-Schienenmontagesatz fur M1

Danfoss-Netzfilter und Bremswidersténde sind auf Anfrage erhaltlich.

MG.02.A2.03 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 39



Index ‘22 7 Produkthandbuch fiur VLT Micro Drive FC 51

Index
Abschirmblech 39
Analogausgange 36
Analogeingange 36
Ausgangsleistung (u, V, W) 35
Bedientasten 19
Bohrschablone 8
Busabschluss 13
Digitaleingange: 35
Din-schienenmontagesatz 8,39
Display 18
Einheit 18
Elektronikaltgerate 4
Entsorgungshinweise 4
Erdableitstrom 3
Erhdhter Erdableitstrom 4
Fehlerstromschutzschalter 4
Hauptmenti 19
Ip21/nema1l-option 39
Ip21-option 39
It-netz 4
Kabelldngen Und -querschnitte 35
Kontroll-anzeigen 19
Lcp 8,17,19
Lcp-einbausatz 39
Mct-10 Software 17
Motorausgang 35
Motordrehrichtung 19
Motor-iiberlastschutz 35
Navigationstasten 19
Netzversorgung 33
Netzversorgung (11/1, L2, L3/n) 35
Optionen 39
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