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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Einflthrung

Fiir Ihre Sicherheit

1. Um lhre Sicherheit zu gewahrleisten, lduft der Motor erst an, wenn Sie Klemme 12
mit Klemme 27 verbunden haben.

2. Bel eingeschalteter Versorgungsspannung dirfen keine aktiven Teile am Leistungsteil
des Frequenzumrichters beriihrt werden. Dies gilt fir mindestens 4 Minuten nach dem
Abschalten der Versorgungsspannung.

3. Um sicherzustellen, dass der Motor bei Reparaturen nicht ungewollt anlaufen kann,
ist die Versorgungsspannung zum Frequenzumrichter zu unterbrechen.

4, Die Drucktaste “®" an der Displaytastatur des Frequenzumrichters unterbricht nicht
das Versorgungsnetz,

5. Wahrend der Programmierung kann es vorkommen, dass der Motor ungewollt anliuft.
Um dieses zu vermeiden, sollte man bei Daten&nderungen die Drucktaste Stop “O"
driicken (das Meniifeld blinkt).

Wichtiger Hinweis Die Bedienungsanleitung gilt fir VLT® Typ 3002 - 3052.
Ausfilhrungen: Standard-Steuerkarte (ST), erweiterte Steuerkarte (EX).
Versorgungsspannungen: 200, 220, 230, 380, 400, 415, 440, 460, 500 V.
Montage, Motoranschluss und Spannungsversorgung siehe auch Instruktion M1.65.B1.52.

Diese Bedienungsanleitung umfasst das gesamte Produktprogramm von VLT® 3002 - 3052.
Abweichungen zwischen den verschiedenen Ausfllhrungen unterscheiden sich durch die
verschiedenen Steuerkarten.

Die Unterschiede der Einstellwerte je nach Ausfihrung sind wie folgt gekennzeichnet:

Data
HHH
ST EX
- 0 Gilt fur die erweiterte Steuer-
karte
1 1 Gilt fur alle Ausfihrungen
2 - Gilt fur die Standard-Steuerkarte

Zur Inbetriebnahme der Frequenzumrichter muss man zunichst die Ausflihrung der
Steuerkarte kennen. Die Typenbezeichnung und die Bestellnummer gehen aus dem roten
Aufkleber an der Seite des Frequenzumrichters hervor.

Der Steuerkarten-Typ wird somit durch einen Vergleich zwischen den Angaben des Aufkle-
bers und der untenstehenden Tabelle ermittelt.

ST: Standard-Steuerkarte  SB: Standard-Steuerkarte + Bremsmodul

EX: Erweiterte Steuerkarte EB: Erweiterte Steuerkarte + Bremsmodul

175H '
1011: ST 1012. ST 1015 8T 1016: ST 1017 SB 1018: SB 1027, ST 1030: ST

1033: SB 1047: ST 1050; ST 1053. SB 1056; ST 105%; ST 1062. SB 1065: ST

H . SB i ; : ; : 3
3111: SB 3114, SB 3117. SB 3120. SB 3137 8T 3141: SB 6202. ST 6206: ST
6210: SB 6214 5B 6218: ST 6222 ST 6226: SB 6230: SB 6252: EX 6253: EB
6254: EX 6255 EB 6256: EX 6257. EB 6258 EX 6259 EB 7100; ST 7103: SB

7112 EB 7113 EX 7114: EB 7115 EB 7116: EX 7117, EB 7118: EB 7119 EX
7120: EB 7400: EX 7402: ST 7403 EX 7405: ST 7406 EB 7408: SB 7409 EB
7411 SB 7412 EX 7414: ST 7416 EX 7418: 5T 7420; EB 7422 SB 7424: EB
7426 SB 7428: EX 7430: ST 7431 EX 7433 ST 7434 EB 7436: 5B 7437 EB
7439 5B 7440: EX 7442: ST 7444 EX 7446: 57 7448: EB 7450: SB 7452: EB
7454: SB 7456: EX 7458: ST 7458 EX 7461: ST 7462 EB 7464: SB 7465 EB
7467, SB 7468: EX 7470: ST 7472 EX 7474 ST 7476, EB 7478: 5B 7480 EB
7482; SB 7484; EX 74B6: ST 7487. EX 7489: 5T 7420. EB 7492: SB 7493: EB
7495 5B 7496; EX 7498: ST 7500. EX 7502 ST 7504: EB 7506: SB 7508; EB
7510. SB 7512 EX 7514: ST 7515 EX 7517 8T 7518: EB 7520: 5B 7521 EB
7523: 5B 7524: EX 7526. ST 7528: EX 7530. ST 1532: EB 7534: SB 7536 EB
7538: 5B 7540 EX 7542, 8T 7543 EX 7545 ST 7546: EB 7548: SB 7549 EB
7551: SB 7552 EX 7554: ST 7556: EX 7558: ST 7560: EB 7562. SB 7564: EB
7566; 5B 8250. EX 8251: EX 8252 EX 8253: EX 8254: EX 8255 EX 8256 EX
B257: EX 8333 EB 8334 EX B335: EB 8336 EB 8337: EX 8338 EB 8333 EB
8340: EX 8341 EB 8342 EB 8343 EX 8344 EB 8345 EB 8346 EX B347. EB
175L

1017: ST 1018B: ST 1019: SB 1020: ST 1021 ST 1022: SB 1023: ST 1024: ST
1025: SB 1026: ST 1027 ST 1028 SB 1060: SB 1063. SB 1086: SB 1069: SB
1072: 5T 1075 SB 1078: 5T 1081: 5B 2014: ST 2017. ST 2020 SB 2023 sB

2050:; : H i ] : :
B8006. EX 8007. EB B008: EX 8009. EX 30105 EB 8011 EX B012: EX BO17: EX

8067 EB  B06S: EB B069" EB B070. EB BO71: EX 8072 EB  BO73: EX 8074: EB

175N

1105 ST 1108: ST 1111: SB 1114. SB 1120: ST 1123 ST 1126: SB 1129 SB
1135 5T 1138: 5T 1141: SB 1144: SB 1150: ST 1153: ST 1156: SB 115¢: SB
1200. EX 1201: EX 1202: EB 1203 EB 1204: EX 1205: EX 1206: EB 1207. EB
1208: EX 1209: EX 1210 EB 1211 EB 1212: EX 1213 EX 1214: EB 1215 EB
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Einstellung und Programmierung

Inhaltsverzeichnis

Bedienung

Werkseinstellungen
Menii 40

Einstellblockierung

Die Ments sind nach Bedienfunktionen eingeteilt. Das umseitige Fliessbild zeigt die Vor-
gehensweise bei der Inbetriebnahme eines VLT® Freguenzumrichters.

Die vorgedruckte Einstelltabelle auf der letzten Seite ist zur Dokumentation der vom
Betreiber eingestellten Datenwerte vorgesehen.

Seite
Einstellung und Programmlerung LA RPN N A T N RIS |
Margehensweise (i i damiadnliasaiunissmnissaamnnmmssimassaams /3

Mens fur
e Anzeigefunktionen (Menl 00 - 04 + Ment 17) ..o s

e Betriebsparameter (Meni 05 - 13 + Men 34)

® Steuerfunktionen (Menis 22 - 33) .,

® Motornenndaten (Menis 14 - 16 + Menu 41)

e Motoranpassung (Meniis 18 - 21 + Menl 42) ;

¢ Fehlermeldungen (Menls B0 = 99) it i i s i

S OO SIGIANE oo mennrans Sonnnsvrichissrvsss nnaasiasosisrs s s Henn st s n s s R A s Emed s K s it s mess s L
Anschlussbeisplele s s 20
Serwee—N:ederlassungen ..... e 21
Werkseinstellungen .............. i 12
Eifstelltabelle: s, S e L el R A e eerrsnsne e e en g ezansanssszs SO

Die Start- “I" und Stoptaste “O” ist vor-
rangig gegeniiber der externen Ansteue-
rung.

Der Menli-Wechsel erfolgt mit “ A" und
e A

o Den Datenwert eines Menls dndert man
i durch Driicken der Tasten “Data” und mit
“A" oder “V".

Menu| — || Warnung: Wahrend der Bedienung der
Menis kann es vorkommen, dass der Motor
@ ungewollt anlauft. Um dieses zu vermeiden,
sollte man bei Datenanderungen die Taste

[v] Stop O driicken (Meniifeld blinkt).

Neu eingestellte Werte werden nach 15 Se-
m o kunden oder mit dem Wechsel auf ein an-

2 deres Menl automatisch gespeichert. Eine
Léschung findet auch nicht bei Stromausfall
statt (mit Ausnahme von Men( 07).

Die Werkseinstellungen der Datenwerte
kénnen nach Bedarf gesndert werden. Soll
die Werkseinstellung geladen werden, bitte
| wie folgt vorgehen:

1. Datenwert in Men( 40 auf “1” einstellen

2. Auf das vorherige Ment wechseln oder
15 Sekunden warten.

3. Die Netzversorgung des Frequenz-
umrichters unterbrechen, bis das Licht im
Anzeigefeld erléscht und wieder ein-
schalten,

2
h

N

(N
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Beachten Sie: Bei Aktivierung der Werks-
einstellung werden alle bisher eingesteliten
Daten geldscht.

Den Programmstecker "LOCK" entfernen,
wenn die Einstellung blockiert werden soll.
& Damit der Programmstecker nicht verloren-
Standard @ geht, empfehlen wir, diesen an einem der
Stifte aufzustecken.

(Bei gezogenem “Lock”-Stecker ist eine
Erweitert Quittierung des Umrichteres mit den Tasten
am Displayfeld nicht moglich).

MI.65.A5.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Vorgehensweise

Die Einstellwerte der Mentis 14, 15, 16 und

aenndaten dos Motms: 41 kdnnen von Typenschild des Motors ab-
Seiten 13 - 14 gelesen werden. _ ’ _

Der Frequenzumrichter ist fiur die empfoh-

lene Motorgrosse optimiert.

Eine Veranderung der Kompensationen in

den Menls 18, 19, 20, 21 und 42 nur vor-

nehmen, wenn

e der Motor von der einstellbaren Grésse
abweicht,

® der praktische Betrieb ein unakzeptabel
niedriges Anlaufmoment ergibt,

e die Drehzahl instabil ist,

e das Gerat durch Uberstrom abschaltet (im
Displayfeld "MenU” erscheint der Fehler-

code "80").
Steuetklemmen Kontrollieren, ob der Frequenzumrichter wie
Seiten 19 - 20 gewlinscht angesteuert wird.
Programmierung der Ein- und Ausginge Mends 22 - 33 programmieren, so dass die
Menis 22 - 33. Seiten 9 - 12 gewiinschten Steuerfunktionen erfillt wer-
' den.

Diese Parameter, sind von der Anwendung
abhéngig. Die Menis 05 - 13 und Ment 34
festlegen und programmieren.

Betriebsparameter
Ments 05 - 13 und Menl 34, Seiten 7 - 8

Menis 00 - 04 und Men( 17 zeigen die ak-

Anzelgelinklionen tuellen Betriebswerte.

Ments 00 - 04 und Men( 17, Seite 6

Fehlermeldungen Mend 80 - 99 und ein zugehdriger Datenwert
Mentis 80 - 99, Seiten 15 - 16 werden angezeigt, wenn der Frequenzum-
richter einen Fehler ermittelt.

Das Menii zeigt die Fehlerart an.
Der Datenwert gibt an, warum der Fehler
entstanden ist.

MI.65.A5.03 5



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Anzeigefunktion

Bewertbare
Frequenzanzeige
Menii 00

Anzeigekonstante
Menii 17

Ausgangsfrequenz [Hz]
Menii 01

Aktuelle Motorspannung

v]
Menii 02

Aktueller Motorstrom [A]
Menii 03

Aktuelles Motormoment
[%]
Menii 04

frer x Mend 17

Menil 00 =——m———————
fmn (Menu 16)
MENL 00
A
g
’
F
I
rd
Fd
rd
100 + <
o
85
‘.I
50 *
: fegr
T
MENU 16
Ruckmeldung
bl Y
074 20ma
I Mend17 = 50
1: Meni17 = 100
H: Mend 17 = 200

T FHENU 01 -
Uy =MENY 02 @:p—n&“mu 04y
Im=MENU 03

DAKFOSS
CL75H2D2, 19

Meni 00 zeigt den Frequenz-Sollwert an.
Beim optimalen Schlupfausgleich wird der
Wert am Anzeigefeld der Motordrehzahl
proportional sein.

Eine Anzeigekonstante kann in Menu 17
eingegeben werden.

frer: Aktuelle Sollwertfrequenz
fa N Motornennfrequenz
Menl 17: Anzeigekonstante

Einstellbereich 0,01 - 999

In Meni 17 kann eine Konstante
eingegeben werden, die den Wert im Anzei-
gefeld von Meni 00 nach Bedarf anpasst.

Beispiel:

Eingestellte Motornennfrequenz in

Mentii 16 = 50 Hz.

Bei 25 Hz hat z.B. ein Getriebemotor eine
Abtriebsdrehzahl von 200 U/min.

Die Abtriebsdrehzahl soll in Ment 00 ange-
zeigt werden.

Einstellung:
Meni 00 x f;
Menii 17 =——— — = M4
frer
L 200 x 50
e — 4
Mend 17 5 00

In Menii 17 wird der Wert 400 eingestellt.

Anzeige der Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters in Hertz.

Die Messung der Motorspannung an den
Motorklemmen ist aufgrund hochfrequenter
Schalteinflisse mit Ungenauigkeiten behaf-
tet. Deshalb sollte die genaue Motorspan-
nung immer in Menl 02 abgelesen werden.

Anzeige des aktuellen Motorstroms in
Ampere (Scheinstrom)

Die Anzeige ist proportional dem Motor-
wirkstrom: 100% ~ entspricht dem einge-
gebenen Motornennstrom (Mend 41). Das
aktuelle Motordrehmoment wird nur ange-
zeigt, wenn man den Betrieb mit konstantem
Drehmoment in Menl 5 gewdhlt hat.

Das Moment wird im Frequenzumrichter u.a.
auf der Basis des Magnetisierungsstroms
{Menl 42) berechnet. Der Magnetisierungs-
strom entspricht dem Leerlaufstrom bei

50 Hz. Wenn keine Anzeige in Menl 04 er-
folgt oder der Wert als nicht richtig erscheint
kann es notwendig sein, Mend 42 zu
tberpriifen.

MI.65.A5.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Betriebsparameter

Bremsoption
Momentenkennlinie
Reversierung
Schlupfausgleich

Menii 05

Bedienung vor Ort
Fernbedienung

Menii 06

Data
M M - Ll
HEE | o L, b, B, o m,
ST EX
000 | 000 = + - 5 - - + i
001 | 001 . + - - . . + +
5 002 = + . . % + - 4
- 003 - + - - - + - +
004 | 004 s - + = = - + .
005 | 005, @ E - 2 . _ + i
006 | D06 . e s - + - + «
- 010 - + B = - - + -
- 012 : + - 2 : + = =
- 014 - - + - = - + -
- 015 - - - + - - + -
- 016 B - : - + - + .
100 | 100 + + - - - - o+ 2
101 | 101 + + . . . ; + +
- 102 + + - - - + - -
- 103 + + - . - + - +
104 | 104 + : + z - 3 + .
105 | 105 + - - + - - + -
106 106 + - - - + = i .
. 110 + + . = - - + .
- 112 + + - - z + E =
- 114 + - + - - - + -
- 115 + - - + . - + -
- 16 + - - - + = + =
: Muss bei Betrieb mit Bremsmodul gewéhlt werden
M
Dﬁ : Konstante Momentenkennlinie
" : Quadratische Momentenkennlinie mit niedrigem Anlaufmoment und leisem
]Lﬁ Motorgeradusch, optimiert
i : Quadratische Momentenkennlinie, bezliglich Wirkungsgrad und mittlerem An-
[4 laufmoment optimiert.

: Quadratische Momentenkennlinie, beziiglich Wirkungsgrad und hohem Anlauf-

[j moment optimiert

c@» twer 1 Reversierung mit negativem Sollwertsignal moglich

PR : Reversierung durch Klemme 19
.O. \kua g

ni : Wirksamer Schiupfausgleich, die Frequenz kann die max. Frequenz um den Wert

der Schlupffrequenz Gberschreiten

Data
ST EX
0 0 Bedienung vor Ort
1 1 Fernbedienung

Standard-Steuerkarte:

Ment 22 = Datenwert 0 - 3: Analoger
Sollwert

Menii 22 = Datenwert 4 - 5: Digitaler
Sollwert

Erweiterte Steuerkarte:

Klemme 15 = Datenwert 0 V DC: Analoger
Sollwert

Klemme 15 = Datenwert 24 V DC: Digitaler
Sollwert

Bedienung vor Ort:

In Menl 6 Datenwert 0 einstellen, anschlies-
send den Sollwert in Men( 07 einstellen.
Damit der Motor startet: Menii 23 auf 0 ein-
stellen oder Klemmen 12/13 und 27 verbin-
den. (Fernbedienung ist nicht mehr moglich)

Fernbedienung:

Analoger Sollwert

Sollwertsignal durch:

Klemmen 53, 54, 60, 29 (erweiterte Steuer-
karte)

Klemmen 56, 60, 29 (Standard-Steuerkarte)

Digitaler Sollwert (Motorpotentiometer -
Funktion) :

Sollwertsignal durch:

Klemmen 29, 32, 33 (Erweiterte Steuerkarte)
Klemmen 18, 19, 29 (Standard-Steuerkarte)

MI.65.A5.03



VLT® Fregquenzumrichter Typ 3002 - 3052

Betriebsparameter

Interner Sollwert [Hz]

Meni 07

Untere Frequenzgrenze

[Hz]
Menii 08

Obere Frequenzgrenze [Hz]

Menii 09

Festdrehzahl (JOG) [Hz]

Menii 10

Hochlauframpe [s]
Menii 11

Riicklauframpe [s]
Menii 12

Stromgrenze [A]
Mend 13

Gleichstrombremsung [s]

Menii 34

204 .

Der Datenwert in Menl 06 muss “0" sein.
Der Sollwert wird automatisch auf “0" ge-
stellt, wenn die Netzversorgung unterbro-
chen wird.

Einstellbereich 0 - 120 Hz '
Die untere Frequenzgrenze fpin = min.
erlaubte Motorfrequenz.

0 < fmin < fumax

Einstellbereich 0 - 120 Hz

Die oberere Frequenzgrenze fuax = die
max. erwldnschte Motorfrequenz.

fmin < fmax < 120 Hz

Einstellbereich 0 - 120 Hz

In Menl 10 kann eine Festdrehzahl fjoc.
eingestellt werden. Die Festdrehzahl kann
innerhalb des Bereichs 0 < fjog < fax
gewdhlit werden.

{fuioc kann niedriger als fmin sein)

Einstellbereich 0,1 - 360 Sek.

Die Rampenzeit beschreibt die Beschleuni-
gungszeit von 0 Hz bis zur Motornenn-
frequenz (Menl 16), vorausgesetzt, dass die
Stromgrenze nicht anspricht.

Einstellbereich 0,1 - 360 Sek.

Die Rampenzeit beschreibt die Verzige-
rungszeit von der Motornennfreguenz
(Men( 16) bis 0 Hz, vorausgesetzt, dass die
Uberspannungsgrenze nicht anspricht.
Eventuell ist bei grosser Bremsenergie ein
Bremschopper vorzusehen.

Einstelibereich von Wert Meni 42 - lyax vLt
[A]

Die Werkseinstellung entspricht einer
Belastung von 160% Iy der Motornenn-
grosse. Zwischen 105% und 160% Bela-
stung ist nur intermittierender Betrieb zu-
lassig.

Bei einer zu niedrigen Stromgrenze lduft der
Motor evtl. nicht an.

Einstellbereich 0 - 15 Sek.

Es entsteht ein Bremsmoment an der Mo-
torwelle, wenn der Stator eines Asynchron-
motors mit Gleichstrom gespeist wird.

Die Gleichstrombremsung arbeitet, wenn die
Freguenz von 1 Hz unterschritten wird, und
ein Stop-Befehl O aktiviert wird.

Die Grosse des Gleichstroms und des
Bremsmoments ist von den Daten des Mo-
tors abhangig.

MI.65.A5.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Steuerfunktionen

Start

Stop

Reversierung
Quittierung
Festdrehzahl (JOG)

Menii 22

Schnell-Stop
Freilauf-Stop

Anderung der
Stromgrenze

Menii 23

Analoger Strom-Sollwert
Menii 24

Die Funktion der Klemmen kann geidndert werden.

; ’ e - E_]Il_i " [T uf=
ey L N | 5

S L B

4-\/r'~1 E ~r l _: e ! 1 b
0 (EX) N 1 (EX) B 2 (EX) Q{EX)_

TV oo ] ol THE o TR
::r E- L: Ry | B \—: ::f: E- 1—<|' g‘:&b | ; L:
Jao 'l dos Bl oo Pl aos P

Ll =Ll =L =l = —F

0 (ST) 1(8T) 2 (ST) 3 (sT)

[ET=T=T=1

o %
C}:
-
i |
[Blwla [w]
2
©
i
i

=

Datenwert 4: 4(sT) 6(sT)

Die Start-, Stop- und Reversierfunktionen an Klemmen 18 und 18 kénnen nicht verwendet werden.
Diese wurden durch die Motorpotentiometer-Funktion ¥ Drehzahl hoch™ (18) und “Drehzahl tief”
(18) ersetzt. Das Umschalten vom analogen Sollwert auf eine vorher programmierte Festdrehzahl
erfolgt durch die Ansteuerung von Klemme 29, Der Antrieb |14uft dann mit der Jog-Drehzah! und
kann durch die Klemmen 18 und 19 geandert werden.

Datenwert 5:

Wie 4, man kann jedoch dber Klemme 28 wechseln zwischen dem analogen Sollwert und der
Motorpotentiometer- Funktion, Klemmen 18 und 18. Beim Wechsel wird der letzte analoge Sollwert
automatisch als digitaler Wert Gbernommen.

Data Man kann den Motor durch Klemme 27 mit
B B zwei Moglichkeiten stoppen:

ST
0
1

Schnellstop:

Wie schnell der Motor abgebremst wird, ist
Schnelistop vom Frequenzumrichter und vom Motor ab-
Freilaufstop hangig.

Anderung der Stromgrenze

n—soggm

Freilaufstop:

Der Frequenzumrichter lisst den Motor frei
auslaufen. Die Stopzeit ist nur von der
Trégheit des Antriebssystems abhingig.

Anderung der Stromgrenze:

Die evtl. tiefer eingestellte Stromgrenze
(Menu 13) kann durch Ansteuern der
Klemme 27 auf den max. Geratestrom
-hochgesetzt werden, z.B. zum Uberbriicken
von Schweranldufen,

Die Stop-Funktion von Klemme 27 wird
dadurch unwirksam. Das Gerit kann bei
Dateniinderung ungewollt anlaufen

Data Der analoge Sollwert, der an Klemme 60
angeschlossen wird, kann verschiedene
Signale verarbeiten.

Bei Datenwert 2 - 3 wird die Kennlinie

invertiert, auch fir 0 - 10 VV an den Klemmen
0- 20 mA §2/54/56.

4 - 20 mA

20 -0 mA

w
—
wm-oQED

WiN| = o

20 - 4 mA

MI.65.A5.03 9



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Steuerfunktionen

Relaiskontakt Data

Meni 25
HH

Bereit

Stérung

Motor lauft

ler (einstellb. Stromgrenze)

Ium-fmax. Strom erreicht)

fer (einstellb. Frequenzgrenze)

fer (elektr. Motorschutz)

Bereit und fmot < Ger

Wie 7 mit Fernbedienung

11

.cuummhum-nogm

fmot = fREF

Digitaler Ausgang Data

Menii 26
Nicht bei Standard- B B
Steuerkarte

Bereit

Stoérung

Motor lauft

ler (einstellb. Stromgrenze)

Ium (max.Strom erreicht)

for (einstellb.Frequenzgrenze)

fcr (elektr. Motorschutz)

Bereit und @mot < Ber

'
mﬂmmhmm-soggm

Wie 7 mit Fernbedienung

Analoger Ausgang Data

Menii 27
) HH

H
ST EX — Plint 45
0 0 0-100 Hz 0-20 mA
1 1 0-100 Hz 4 -20 mA
2 2 0 - fmax 0-20 mA
3 3 0 - fmax 4 -20 mA
4 4 REFmin-REFmax 0-20 mA
5 5 REFmIN-REFmMax 4 -20 mA
10 fer 20 mA (dig)
> 11 11 | fmor = fREF 20 mA (dig)
100 = 0 - Imax 0-20 mA
101 - 0 - Imax 4 -20 mA
102 - 0-Ium 0 -20 mA
103 - 0-Ium 4 -20 mA
104 - 0 - Mmax 0 -20 mA
105 - 0 - Mmax 4 - 20 mA
111 - Mot = lum 20 maA (dig)

Der Relaiskontakt, Klemmen 01, 02 und 03,

zieht unter folgenden Betriebszustianden an:

Bereit: Die Versorgungsspannung ist einge-

schaltet und der Freguenzumrichter ist

betriebsbereit.

Stérung: Der Frequenzumrichter schaltet

wegen einer Stérung ab.

Motor lduft: Start ist aktiviert

(Das Relais fallt ab, wenn elektronisch ge-

stoppt wird und die Frequenz unter 1 Hz ist).

ler: Der Motorstrom ist hoher als der Wert
in Meni 33.

ILim: Der Motorstrom ist hther als der Wert
in Mend 13

fer:  Die Motorfrequenz ist héher als der
Wert in Meni 32

fer: Elektronischer Motorschutz, der Fre-
guenzumrichter berechnet, dass die
Motortemperatur kritisch ist.

fmot = frer: die Motorfrequenz entspricht

dem Sollwert
Omot < Oqr: Die Motortemperatur ist nicht
kritisch

Der Ausgang an Klemme 46 wechselt unter

folgenden Voraussetzungen von 0 auf 24 V

DC:

Bereit: Die Versorgungsspannung ist einge-

schaltet und der Frequenzumrichter ist

betriebsbereit.

Storung: Der Frequenzumrichter schaltet

wegen einer Storung ab.

Motor |duft: Start ist aktiviert

(Der Ausgang wird 0, wenn elektronisch ge-

stoppt wird und wenn die Frequenz unter 1

Hz ist).

ler:  Der Motorstrom ist hdher als der Wert
in Mend 33

ILim: Der Motorstrom ist hoher als der Wert
in Mend 13

fer: Die Motorfrequenz ist hoher als der
Wert in Meni 32

Becr: Elektronischer Motorschutz, der
Frequenzumrichter berechnet, dass
die Motortemperatur kritisch ist.

Omot < e Die Motortemperatur ist nicht

kritisch

An der Klemme 45 kann man analog (0/4 -
20 mA) verschiedene Meldungen erhalten:
famax: Wert von Men( 09

fmor: Aktuelle Motorfrequenz

frer:  Sollwertfrequenz

REFmin - REFmax: Sollwertbereich

fer:  Freguenzwarnung, siehe Meni 32
Imax: Motorstrom bei 160% Nennstrom
IMoT: Aktueller Motorstrom

ILm:  Stromgrenze von Menl 13

Mmax: 160% Motormoment

10 MI1.65.A5.03
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Steuerfunktionen

Analoger Ausgang
Menii 28

Nicht bei Standard-
Steuerkarte

Thermischer
Motorschutz
Menii 29

Wiedereinschaltung nach
einer Stérung
Menii 30

Data
HBH
ST EX — Plint 42
- 0 0 - lmax 0-20 mA
- 1 0 - Imax 4 -20 mA
- 2 0-lum 0-20 mA
- 3 0- lum 4 -20 mA
. 45| 0- Mmax 0 -20 mA
- 5 0 - Mpax 4 -20 mA
a 10 ler 20 mA
- 11 Imot = Ium 20 mA
Data
HHH
ST EX
0] 0] Keine Warnung, keine
Abschaltung
1 1 Warnung, kein Umrichterstop
2 2 Warnung, Umrichterstop

T -
(MEMU A1)

Data
ST EX
0 0 Quittierung notwendig
1 1 Automatisch

An der Klemme 42 kann man analog (0/4 -
20 mA) verschiedene Meldungen erhalten:
Imax: Motorstrom bei 160% Nennstrom

ImoT: Aktueller Motorstrom
luim:  Stromgrenze von Meni 13
Muax: 160% Motormoment
lerm  Stromgrenze von Menu 33

Der Frequenzumrichter berechnet, ob die
zuldssige Motortemperatur Uberschritten
ist.

Warnungen und Abschaltungen (Trip) wer-
den am Anzeigefeld mit Code 85 angezeigt.
Eine Fernmeldung ist moglich, wenn man die
Mends 25 und 26 entsprechend program-
miert.

Quittierung:

1. Klemme 16 aktivieren (erweiterte Steuer-
karte), Kiemme 27 6ffnen (Standard-
Steuerkarte). Siehe Men( 22,

oder

‘2. Die Stop- und danach die Starttaste am

Bedienungsfeld des Frequenzumrichters
aktivieren. Siehe auch Menu 84.

Die automatische Wiedereinschaltung
(Quittierfunktion) wird nach 5 Sekunden er-
folgen, wenn die Fehlerursache nicht mehr
vorliegt.

Liegt die Fehlerursache weiterhin vor, ist
eine Quittierung von Hand notwendig.
Warnung: Nach der Quittierung kann der
Motor ungewollt anlaufen.

MI.65.A5.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Steuerfunktionen
Uberstrom - Einstellbereich 0 - 60 s

Verzogerungszeit Wenn der Motorstrom die Stromgrenze lLim
Menii 31 & ty = TRIP  t2->TRIP erreicht hat, spricht die Verzégerungszeit
Nicht bei Standard- i an, :

Steuerkarte |

Eine Abschaltung erfolgt, wenn die einge-
stellte Verzbgerungszeit Gberschritten wird.
Die Zeit wird in Sekunden eingestellt; 999
entspricht unendlich. (Keine Abschaltung in

o s der Stromgrenze).
% t
EMAEE
Frequenziiberwachung Der Einstellbereich liegt zwischen dem Welt
Menii 32 von “Menid 08 und Mend 09" [Hz]

Nicht bei Standard- Fir die Uberwachungsfunktion wird ein

Steuerkarte gl Frequenzwert fcr, eingegeben. Bei einer
ib Uberschreitung dieses Wertes ist eine Mel-
i b dung mdglich, siehe Menis 25, 26 und 27).
Stromiiberwachung Einstellbereich 0 - lmax [A]
Menii 33 Fir die Uberwachungsfunktion wird ein
Nicht bei Standard- " s Stromwert, Icr, eingegeben. Bei einer
Steuerkarte 0=7 o8 Uberschreitung dieses Wertes ist eine Mel-
B dung méglich. Siehe Menis 25, 26 und 28,
- s Der Wert wird zwischen 0 und luax, einge-

\ ’ stellt.

12 MI.65.A5.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Motornenndaten
P Motornennleistung [kW] Nennleistung des Motors vom Motorschild
Menii 14 ablesen und den Wert in kW eingeben. Es
kédnnen drei Motorgréssen gewahlt werden;
= Eine kieinere Grosse, die Nenngrésse oder
(o o) % eine Ubergrosse. Bei einem Frequenzum-
Motor 3~ Sof [IEC 3d-1 | 4% richter Typ 3022 (15 kW Motor) kann somit
|No. Pl zwischen den Datenwerten “11", “15” und
— 1% gl T/mn.tac “22" umgeschaltet werden. Der Frequenz-
—es5] 380 V| (555 e umrichter stellt die Ments 18, 19, 21, 41 und
rleeel 2 Al @L 50 A 42 automatisch ein, wenn der Wert in Meni
LT LR i 14 gedndert wird.
8] 8]
Motornennspannung [V] : : Die Nennspannung des Motors am Lei-
Menii 15 stungsschild ablesen und den Datenwert:
“200", “220", “230"/ “380", “400", “415"/
Y P “440", “460" oder “500" eingeben.
Motornennfrequenz [Hz] MENU 14 5 25 Nennfrequenz des Motors ablesen und den
| Menii 16 MENU 15 z80 | 380 Datenwert: “50”, “60", “87" oder “100"
MENU 16 50 87 eingeben. Wenn ein 380/400 V-Motor in
MEMU 41 29 50 Dreieck eine 220/230 V»Wi{‘:klung besitzt. S0
kann dieser durch Einstellen der Frequenz
auf 87 Hz in Dreieck betrieben werden.
N Motornennstrom [A] Den Motornennstrom vom Leistungsschild
Menii 41 des Motors ablesen. Der Wert wird u.a. in
Verbindung mit dem thermischen Motor-
schutz und fir die Momentenanzeige bend-
tigt.
Motorkompensation Meni 18, 19, 20, 21 und 42 nach folgenden Richtlinien einstellen, wenn:

® die verwendeten Motorgrossen in Meni 14, 15 und 16 nicht programmiert werden kénnen,

e der praktische Betrieb ein unakzeptabel niedriges Anlaufmoment, instabile Drehzahl er-
gibt und wenn das Gerat bei niedrigen Frequenzen ausschaltet. (Fehlermeldung “Ment
80").

1. Die Menis 14, 15 und 16 moglichst nahe den Nennwerten des Motors einstellen. Danach
Meni 19 auf 0 stellen. (Wert notieren, muss spater wieder eingestellt werden).

2. Den Motor unbelastet starten und den Motorstrom in Menti 03 bei einer Ausgangsfrequenz
von 10 Hz, 25 Hz und 50 Hz ablesen. Der gemessene Strom ist der Leerlaufstrom des
Motors. Normalerweise wird der Strom bei niedrigen Frequenzen etwas abfallen.

3. Weichen die Stréme mehr als 10% voneinander ab, ist die Leerlaufkennlinie des Motors
atypisch und die Meniis 18 und 21 missen wie folgt eingestellt werden:

a. Wenn der Strom bei den hohen Frequenzen zu hoch ist: (nur notwendig, wenn die Mo-
torspannung und Frequenz in Menls 15 und 16 nicht programmiert werden kénnen).
Spannungs-Frequenz-Verhéltnis in Mend 21 reduzieren. Die typische Einstellung ist
10% niedriger als das Verhdltnis zwischen Netzspannung und Netzfreguenz.

b. Wenn der Strom bei den hohen Frequenzen zu niedrig ist, das Spannungs-Frequenz-

N~— Verhéltnis in Menl 21 erhéhen. Die typische Einstellung ist 10% niedriger als das Ver-
haltnis zwischen Motorspannung und Motorfrequenz.
Den Motor wieder unbelastet starten und den Motorstrom in Meni 03 bei einer Aus-
gangsfrequenz von 10 Hz, 25 Hz und 50 Hz kontrollieren.

4. Menil 19 wieder auf den urspriinglichen Wert einstellen.

5. Die Menis 14, 15 und 16 so Ubereinstimmend wie mdglich mit den Nennwerten des Motors
einstellen. Evt. folgende Feineinstellungen machen
® Menl 19, wenn das dynamische Drehmoment nicht hoch genug ist oder es zu einer

Abschaltung wegen Uberstrom kommt (ein zu hoher Wert kann zur Abschaltung fiihren).
® Menl 20, wenn die Drehzahl bei Belastungsschwankungen nicht stabil ist.

Der Zusammenhang zwischen den Werten geht aus folgenden Kennlinien hervor.
Kurve 1: Leerlauf und Kurve 2: mit Belastung (siehe nichste Seite).

Menti 20 Iy 2
fm="t ~/ =
> M REEF f:lupf x 100 % [MBFII:I 42)2 1
A Uy = Menii 18 + Meni 21 x (fy — 0,1 x Menl 18) + Meni 19 x 4 /(In)? — (Ment 42)2

frer = eingestelite Sollwertfrequenz

I = aktueller Motorstrom

fsiwpr = Slupffrequenz bei Iy = 2 x menu 42

Der Zusammenhang zwischen der erwlinschten Frequenz fu und der Ausgangsspannung ist
von den Menteinstellungen abhéngig.

Eine Anderung der Mentis 14, 15 oder 16 verdndert automatisch die Mends 18, 19, 21, 41
und 42.

MI.65.A5.03 13



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Motorkompensation

Anlaufspannung [V]
Menii 18

Anlaufkompensation [W/A]
Menii 19

Schlupfkompensation [%]
Menii 20

Spannungs-/Frequenz-
Verhiltnis [V/IHz]
Menii 21

Motor-
magnetisierungsstrom [A]
Menii 42

S S ———
T MENU 18

T=ln =MENU 41

N I lp »MENU a2

-
“MEMNU 20

0,

Tty

™
(MENU 161

T [Hz)

Menu 04

DANFOSS
Cl75H215. 10

(

lg =
Memy 427

Ihng
iMarl 410

Einstellbereich 0 - (Uny + 10%) [V]

Wenn ein Motor belastet wird, steigt der
Strom und die Induktionsspannung sinkt.
Dies reduziert den magnetischen Fluss und
das Motormoment. Die Induktionsspannung
wird besonders reduziert bei niedrigen '
Frequenzen (hoher Motorstrom).

In Menl 18 wird die Klemmenspannung un-

abhangig vom Motorstrom erhoht.

e Wird bei zu niedrigem Anlaufmoment ein-
gestellt.

@ Bei Parallelbetrieb mehrerer Motoren
muss die Anlaufspannung normalerweise
erhtht werden.

Einstellbereich 0 - 99,9 [V/A]

In Menl 19 kann man die Klemmenspan-

nung zusatzlich erhdhen. Der Wert variiert

mit der Belastung.

e Wird nur eingestellt, wenn das dyna-
mische Drehmoment zu niedrig ist.

® Wenn Meni 19 zu hoch eingestellt ist,
wird der Frequenzumrichter in der
Stromgrenze arbeiten und abschalten.

® Bei Parallelbetrieb mehrerer Motoren und
bei Hub- und Senkanwendungen Meni 19
auf 0 einstellen.
Ein zu hoher Wert kann zur Abschaltung
fuhren.

Einstellbereich 0 - 200%

In Meni 20 kann die Belastungsabhangigkeit

der Drehzahl dadurch ausgeglichen werden,

dass die Frequenz mit der Belastung erhoht

wird.

® Wird nur bei fehlender Drehzahlstabilitat
und bei schwankender Belastung einge-
stellt.

¢ Bei Parallelbetrieb mehrerer Motoren und
bei Hub- und Senkanwendungen Mend 20
auf 0 einstellen.
Ein zu hoher Wert kann eine Drehzahl-
erhthung bei Belastung mit sich fiihren.

Einstellbereich 0 - 20 [V/Hz]

Das U/f Verhialtnis wird nur gedndert, wenn
es nicht méglich ist, den Motor in der Mentis
14, 15 und 16 richtig zu programmieren.

Einstellbereich 0,3 - Wert von Mentu 41 [A]
Muss nur eingestellt werden, wenn der Mo-
tor nicht korrekt kompensiert werden kann.
Wenn der eingestellte Wert zu niedrig ist,
wird die Ausgangsfrequenz in der Regel an-
steigen, wenn der Motor bei niedriger
Frequenz entlastet wird.

Der Wert wird u.a. fur die Kompensation und
Momentenanzeige bendtigt.

14
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Fehlermeldungen

Fehleranzeigen

Quittierung
Manuell oder
automatisch

LED-Anzeige

o

e

0o oot

& Trip Tault  Last e
Jdeer InvortecEacthe Demplvol Lags P
“Fent O b S e

SRS 0

Ments 80 - 99 und ein zugehoriger Daten-
wert werden angezeigt (das Feld blinkt),
wenn der Frequenzumrichter einen Fehler
erfasst.

Der Menlwert zeigt den erfassten Fehler an.
Der Datenwert spezifiziert die Fehlerursa-
che. Die folgende Mentibeschreibung gibt
an, wie der Fehler beseitigt werden kann.
Mentis 80 - 99 kénnen nicht mittels der
Tasten A und ¥V angewihlt werden.

VLT® Typ 3008 - 3052 hat zusatzliche LED-
Anzeigen.

Fehlertypen:

® Wechselrichter-Stromgrenze 2)
Wechselrichter OK 2)
Erdschluss/Uberstrom 3)
Ubertemperatur im Frequenzumrichter 2
Uberspannung !}

Unterspannung !

Netzteil 1

Wechselrichterfehler 1)

1) Die Fehlerursache wird gespeichert, bis eine
Quittierung erfolgt oder bis der
Frequenzumrichter abgeschaltet wird.

2) Die Fehlerursache wird nicht gespeichert.

3) Quittierung nicht méglich. Den Frequenz-
umrichter zur Quittierung abschalten.

Die letzte Ziffer im Datenwert gibt die
Quittierungsart an:
x2 und x3: Manuelle Quittierung

(wird in Menii 30 LB Data o x1: Man kann zwischen manueller
gewdhlt) |_|‘E | l i oder automatischer Quittierung
= — s wahlen.
_ Automatische Quittierung wird nach § Se-
Meanu B = Menu B - kunden erfolgen, wenn die Fehlerursache
= - nicht mehr vorliegt.
IZ‘ @ Liegt die Fehlerursache weiterhin vor, muss
die Quittierung per Hand erfolgen.
E bata E Die Fehlerursache wird bei Netzausfall nicht
gespeichert.
Es besteht die Gefahr, dass der Motor un-
m m @) gewollt anlduft.
Hand-Wiedereinschaltung erfolgt bei:
1. Aktivierung von Klemme 16 (EX) oder
Klemme 27 bei der Standard-Steuer-
Karte 6ffnen.
2. Bedienung der “@”- und danach der “I"-
Taste am Bedienungsfeld des Frequenz-
umrichters.
Die Fehlerursache wird bei Netzausfall ge-
speichert.
Meni 80 Data Fehler tritt auf bei:
Stromgrenze iiberschritten ¢ liberlastetem oder blockiertem Motor
H H H ® zu kurzen Hochlauframpen ta
sT X ¢ zu hoch eingestellter Anlaufspannung
(Mend 18)
00 0o Herunterregelung der Frequenz ® zu hoch eingestellter Startkompensation
01 01 Frequenz ist auf 0 Hz (Ment 19)
02 02 heruntergeregelt ® zu niedrig eingestelltem Magnetisie-
= 03 | Verzégerte Abschaltung rungsstrom (Menu 42)
> (Siehe Men(l 31)
Meni 81 Data Fehler tritt auf bei:
Uberspannung ® Uberspannungen im Versorgungsnetz
E E H ® zu kurzen Ricklauframpen
ST EX e generatorischem Betrieb
Wenn das Gerat mit einem Bremsmodul
0o 00 [ Stoppen des Rampenbetriebs versehen ist, muss Menii 05 zwischen 100
10 10 | Wechselrichterstop und 116 eingestellt werden. Data 00 und
11 11 | Wechselrichterstop Rampenstop wird dadurch unwirksam.
12 | 12 | Wechselrichterstop ¢ Nelarabsienten
MI.65.A5.03 15



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Fehlermeldungen

Meni 82

Unt Data
nterspannung B H B
ST EX
00 00 Warnung
10 10 Wechselrichterstop
1M 11 Wechselrichterstop
12 12 Wechselrichterstop
Menii 84 Data
Uberlastung des
Wechselrichters B B B
ST EX
02 02 {Wechselrichtertemperatur zu
hoch)
10 10 Wechselrichterstop
i " Wechselrichterstop
12 12 Wechselrichterstop
t [s]
= | .
5 =N
1000 —— _\\ —
& L —
= _\: :
2 ' \
100 |- \\\ :
s i = ¢p
H -
k. }
a ==
1o e
1,0 1,1 1.2 1.3 1.4 1,5 1,6 MW7
Menii 85 Data
Thermischer
Motorschutz H H B
ST EX
00 00 Warnung
(Motortemperatur zu hoch)
02 02 Abschaltung
(Metortemperatur zu hoch)
Menii 86

Displayanzeige annuliert
Menii 88
EPROM-Fehler

Menii 99
Geratefehler

Fehler tritt auf bei:
® Unterspannungen im Versorgungsnetz
® Spannungsabfillen im Versorgungsnetz

Fehler tritt auf bei:

® Motorkurzschluss

® Erdschluss

® zu kurzen Hochlauframpen

e thermisch (iberlastetem Frequenz-
umrichter

® anderen Fehlern im Leistungsteil

Warnung: Bei Kurzschluss, Erdschluss oder
thermischer Abschaltung muss die Versor-
gungsspannung immer unterbrochen wer-
den.

Der Freguenzumrichter berechnet, ob die
Motortemperatur den erlaubten Wert
Uberschreitet. Fir Fernanzeige Meniis 25
und 26 programmieren,

Anzeige von Motorstrom (Meni 03) und
Motormoment (Menti 04) unwirksam.
Ausgangsfrequenz > 120 Hz.

Programm (EPROM) und die eingesetzte
Steuerkarte passen nicht zusammen.

1. Kontrollieren, ob die externe Spannungs-
versorgung lberlastet ist (Klemmen 50,
12 und 13).

2. Defekte Steuerkarte. Bitte Kundendienst
anfordern.

16 MI.65.A5.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Steuersignale

WICHTIG

Klemmen 50 - 60
Analoge Eingdnge

Klemmen 53/54
(erweiterte Steuerkarte)
Klemme 56
(Standard-Steuerkarte)
Spannungssoliwert

Klemme 60
Stromsollwert

Klemmen 15 - 33
Digitale Eingdnge
{nicht bei Standard-
Steuerkarte)

Klemme 15

Anwahl zwischen
analoger oder digitaler
Ansteuerung

(nicht bei Standard-
Steuerkarte)

Klemme 16
Wiedereinschaltung
Quittierung
{nicht bei Standard-
Steuerkarte)

1,%3"_ —l

T

DaNEEs
R

: 55
*[J'}
56154 1k

I
(i)

o
]

L =207
mA

1]

24y

ay

]

REF

S— - —~ Digitel

Analog

D»\‘!F\)}A
THaRIA T

Damit der Motor starten kann, muss
Klemme 27 mit Klemmme 12 oder 13 verbun-
den werden.

Der Frequenzumrichter verarbeitet die
Summe der angelegten Eingangssignale an
den Sollwerteingdngen 53, 54 und 60. EX (56
und 60 ST). (Die Summe wird vorzeichen-
richtig verarbeitet, nur EX). Der Spannungs-
ausgang von Klemme 50 kann als Span-
nungsquelle flir ein Potentiometer (min.

1 k€2) verwendet werden.

Normal 0 - 10 V

Wenn ein + 10 V Sollwert in Men 05 pro-
grammiert ist, bedeutet eine negative
Spannung Reversierung (nur EX).

Durch den Austausch der Briicke "BR2" auf
der Steuerkarte gegen einen Widerstand
(siche Seite 4) ist das Signalniveau an
Klemme 53 veranderbar von 0 - 10 V auf z.B.
0-20V.

Wert: 1 k€ pro Volt. Ein Widerstand von

5 k&2 ergibt also ein Signalniveau von

0 - 15V und 10 k€2 ein Signalniveau von
0-20V.

Programmierung auf entweder 0 - 20 mA
oder 4 - 20 mA erfolgt in Menl 24.

Der Frequenzumrichter erfasst die digitalen
Signale als “Ein" bei Spannungen tiber 10 V
und als “Aus” bei Spannungen unter 3 V
(24 V PNP Logik).

Beim Anlegen von Spannungen von + 27 bis
+37 V oder von —27 bis —37 V ist dies
nicht [dnger als 10 Sekunden zuldssig. Die
Ansteuerung der digitalen Eingdnge kann
Uber die Spannungseingdnge an den
Klemmen 12 oder 13 erfolgen.

Bei der Ansteuerung des Eingangs erfolgt
ein Wechsel von analogem Sollwert zu digi-
taler Ansteuerung (Motorpotentiometer-
Funktion). Die aktuelle Motorfrequenz wird
beim Wechsel beibehalten und kann danach
mit der digitalen Bedienung der Eingange
an den Klemmen 32 und 33 gedndert wer-
den. Beim Wechsel von digitaler und ana-
loger Ansteuerung wird die Motordrehzahl
auf den gerade anliegenden analogen Soll-
wert gedndert.

Wiedereinschaltung (Quittierung) nach einer
Fehlerabschaltung erfolgt durch “kurze”
Ansteuerung des Eingangs. Verschiedene
Schaltarten sind wahlbar. Siehe Men( 22.

MI.65.A5.03
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Steuersignale

Klemme 18
Start des Motors

Kiemme 19
Reversierung

Klemme 27:
Schnell-Stop

Klemme 29
Festdrehzahl
(JOG-Anwahl)

Klemmen 32/33

Digitaler Drehzahlsollwert
(erweiterte Steuerkarte)
Klemme 18/19
Standard-Steuerkarte

¢

Ui

Rt

ran

Uza < w
o [
t
Ugpias
Lz Usz TEx]
[ ~ | —

T §

Anlauf erfolgt durch Ansteuerung des Ein-
gangs. Verschiedene Schaltarten sind wahl-
bar.

Standard-Steuerkarte: Kann umprogram-
miert werden auf digitale Drehzahl “Hoch".
Siehe Menu 22. '

Wenn der Eingang angesteuert wird, erfolgt
eine Drehrichtungsumkehr. Verschiedene
Schaltarten sind wahlbar. Siehe Meni 22.

Der Eingang muss bei Betrieb angesteuert
werden. Bei Unterbrechung der Verbindung
wird der Motor ohne Rampenfunktion ge-
bremst.

Siehe Stopméglichkeiten in Meni 23.

Das Umschalten auf eine Festdrehzahl er-
folgt durch Ansteuerung des Eingangs.

Die Funktion Festdrehzahl |dsst den Motor
ohne Betdtigung des Eingangs “Start”
(Klemme 18) anlaufen (Betrieb ohne Ram-
penfunktion).

Soll die Festdrehzahl mit der Rampenfunk-
tion arbeiten, so muss bei Start/Stop der
Kontakt von Klemme 18 mitgeschaltet wer-
den.

Die Funktion wird nur in Verbindung mit
digitaler Sollwertvorgabe benutzt (wenn
Klemme 15 angesteuert ist).

Ansteuern von Klemme 32 beschleunigt die
Motordrehzahl. Ansteuern von Klemme 33
verzogert die Motordrehzahl.

Wird keiner der Eingange angesteuert, wird
die gerade erreichte Drehzahl gespeichert
{Motorpotentiometerfunktion).
Standard-Steuerkarte: In Meni 22 kann man
die Funktion fur Klemmen 18 und 19 auf di-
gitale Sollwertvorgabe programmieren.

18
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Steuersignale

Klemmen 42 - 46
Steuersignale

Klemme 42
Motorstrom

(nicht bei Standard-
Steuerkarte)

Klemme 45
Motorfrequenz
(Standard-Steuerkarte
auch programmierbar
auf Motorstrom)

Klemme 46
Digitales
Ausgangssignal
0l2a v

(nicht bei Standard-
Steuerkarte)

Klemmen 01 - 03
Relaiskontakt

Klemmen 55, 20,

21 und 39
Massenverbindung
(21 und 39 nicht bei
Standard-Steuerkarte)

Klemmen

Standard:
Steuerkarte

5 42 45 I

th L f g
e hi Ea
k87T ) k)

Erweiterte
Steuerkarte

20y
MENU 26 46— b
av

ai
=»max 250V AD 44

a3 DA
Vet i

0 - 20 mA oder 4 - 20 mA Signale sind ein-

stellbar.

Standard- Klemme 45 kann in Men( 27

Steuerkarte: programmiert werden, je
nachdem, ob der Motorstrom
oder die Motorfrequenz ange-
zeigt werden soll.

Erweiterte Klemme 42 = Motorstrom,

Steuerkarte: siehe Meni( 28

Der Ausgang kann fiir folgende Meldungen
verwendet werden:

“Bereit", “Trip", “Run” (Motor l4uft), Strom-
grenze Uberschritten, Frequenzgrenze
Uberschritten oder thermischer Motorschutz
(Siehe Meni 25).

Der Kontakt kann fir folgende Meldungen
verwendet werden:

“Bereit” (betriebsbereit), “Trip”, “Run”
(Motor |duft), Stromgrenze (iberschritten,
Fregquenzgrenze Gberschritten oder ther-
mischer Motorschutz. (Siehe Ment 25).

Die Masse der digitalen Ein- und Ausginge
sowie analogen Ausginge (20, 21 und 39) ist
galvanisch von der Elektronik mittels Opto-
koppler getrennt.

Weiterhin kann die Masse der digitalen Ein-
gdnge (20 und 21) von der Masse der digi-
talen und analogen Ausginge dadurch ge-
trennt werden, dass man die auf Seite 4 ge-
zeigte Verbindung “BR3" entfernt. Klemmen
12/13 kénnen in diesem Fall nicht fur die
Ansteuerung der digitalen Eingdnge ver-
wendet werden.
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Standard-Steuerkarte
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Erweiterte Steuerkarte

=]
.

[

10 V, max 12 mA

24 V, max 140 mA

4 - 20 mA, max 550 Q
/24 V, max. 24 mA
0-10VR, =10k &
max. 250V, 4 A

0/4 -20mA, Rj = 226
/427 V, R = 2 k{2

Klemme 50;
Klemmen 12/13:
Klemmen 42/45:
Klemme 486;
Klemmen 53/54/56:
Klemmen 01 - 03:
Klemme 60:
Klemmen 15 - 33;

Die Schirmung des Motorkabels ist notwendig,
wenn die Funkentstérforderungen gemass VDE
0875, EWG-Vorschrift 82/499 und EMC-
Spezifikationen eingehalten werden sollen,

Die Steuerleitungen kénnen stérsignalbehaftet
sein und somit das Steuersignal verfdlschen.

Der Umrichter wird ohne abgeschirmte Kabel
normalerweise nicht zerstort, Deshalb ist die
Abschirmung nicht in jedem Fall erforderlich.
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052 Anschlussbeispiele
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Analoge Potentiometersteuerung
*) Klemme 56 bei Standard-Steuerkarte

Bremswiderstand
VLT® Typ 3002 - 3006
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Bremswiderstand

VLT® Typ 3008 - 3052 (und Typ 3006, 200 V)

Motor- und Netzanschluss
Ein Schalten ist auch an den
Klemmen U/NV/W zuldssig.
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Elektronisches Motorpotentiometer
(Beispiel gilt fir erweiterte Steuerkarte)
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SPS-Steuerung mit externer Versorgung
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VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Service-Niederlassungen

Service

Australia

Austria

Belgium

Denmark

Finland

France

ASEAN region Danfoss Industries Pte. Lid.

128 Gul Circle
Singapore 2262
Telephone: 65 861 5151
Telefax: 65 861 0139

Danfoss (Australia) Pty Ltd.

1 Ricketts Road,
Private Bag 20.
Maount Waverley
Victoria, 3149

Tel.: {03) 543 1033
Telefax: 61 3 543 4027

Danfoss Ges.m.b.H.
Tenschertstrasse 8

A-1230 Wien

Telephone; 0222/6 16 37 10
Telefax: 0222/6 16 3710 33

M.V Danfoss S.A.
Erasmus Business Park
Av.Joseph Wybran 45
B-1070 Bruxelles
Telephone: 02-525 07 11
Telefax: 02-525 07 57

Danfoss
Salgsafdeling Arhus
Jegstrupve| 2
DK-8361 Hasselager
Telephone: 88 48 91 1
Telefax: 89 48 93 1

Danfoss

Salgsafdeling Kebenhavn
Smedeland 30

DK-2600 Glostrup
Telephone: 4348 92 22
Telefax: 43 48 93 22

Oy Danfoss Ab
SF-02360 Espoo
Kivenlahdentie 7
Telephone: 80-802 81
Telefax: 90-802 8552

Danfoss S.a.r.l.

Z.A. de Trappes-Elancourt
7. Av. Roger Hennequin
78190 Trappes
Telephone: (1) 30 62 41 34
Telefax: (1) 30 69 74 70

Germany

Holland

Hungary

Iceland

Ireland

Italy

Japan

Danfoss GmbH

D-6050 Offenbach/Main
Carl-Legien-Str. 8

P.O. Box 10 04 53
Telephone: (069) 8902-0
Telefax: (069) 8902-319

Norway

Portugal
ITHO B M.
Adm. de Ruyterstraat 2
I35 HB Schiedam
Postbus 21
3100 AA Schiedam
Telephone: 010-427 B550
Telefax: 010-473 4572

Spain
Prometheus
Tizeléstechnikai Vallalat
H-1108 Budapest X
Gyomrdi ut, 140
Telephone: 273-621
Telex: 22-6145

Sweden
Velsmidjan Hedinn HF.
Velaversiun
Seljaveg 2, P.O. Box 512
1S-101 Reykjavik
Telephone: 1624 260
Telefax: 1624 315 Switzerland
J.J. Bampson & Son Lid.
Unit 71
Cherry Orchard
Industrial Estate
Dublin 10
Telephone: (01) 626 8111
Telefax: (01} 626 93 34

United
Kingdom

Climatic s.p.a.

|-10135 Torino

Via Barbera 50

Telephone: (011) 34071 usa
Telefax: (011) 348-8737

Danfoss K.K,
1168-1 Holozawa, Gotemba City
Shizuoka - Pref, 412
Telephone; 0550-89-8890 (Sales)
0550-89-8811 (Factary)
Telefax: 0550-89-6999 (Sales)
0550-89-8897 (Factary)

Danfoss Norge A/S
N-1314 Skui

Arenga 2, P.O. Box 83
Telephone: (02) 13 56 80
Telefax: (02) 13 68 50

Dantoss (Portugal)
Equipamentos

Eléctricos Lda.

Av. Frei Miguel Contreiras 544-4°
P-1700 Lisboa

Telephone: 848 2101/5

Telefax: 11-802323

Danfoss, 5.4,

San Rafael 10

Paoligono Industrial
28100-Alcobendas (Madrid)
Telephone; 91/661 52 27
Telefax: 91/661 47 55

Danfoss AB

595 82 Mjolby
Industrigatan 7
Telephone: 0142/88500
Telefax: 0142/88509

Werner Kuster AG
CH-4402 Frenkendorf
Parkstrasse 6
Telephone: 061/901 15 15
Telefax: 061/301 4180

Danfoss Limited

Perwale Industrial Park
Horsenden Lane South
Greenford, Middx. UBE 7QE
Telephone: 081-991 7000
Telefax: 081-891 7171

Danfoss Electronics Inc.
2995 Eastrock Drive
Rockford, lllinois 61109
Telephone: 815/398-2770
Telefax: 815/398-2869

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschlagen enthaltenen Angaben und technischen Daten
sind vom Kaufer vor Ubernahme und Anwendung zu priifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusitzlichen Diensten keinerlei Anspriche
gegenuber Danfoss oder Danfoss-Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsitzlich oder grob fahrlissig gehandell haben. Danfoss behalt sich das
Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkien - auch an bereits in Muftrag
genommenen - vorzunehmen,
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Darfil

VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052
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Werkseinstellungen

VLT?® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

UEXIaN3ISPIEpURIS 18g UDIN (1

uabiazuess|yad 66 - 08

802 |29L|LLL|90L| €6 |09 |8V |OF | FE|ZC| I

€02(002|L'EL|20L| 98 |ZFG| 9F | 9E | ¥Z | 0T | L

¥vL|00L| 88 |89 |9F%|TE| 0T

[v] wonssbuniaisiaubew oo Zy

8'L9 | §'8V | S'SE |0'ST |00 |L'EL|0OL| 9L | 8F | ¥E |81

0'CL|E€'65 |82 | V'IE|8TT|8'SL(TTL| L6 [ €S| LE | 0T

0'9F(0'¢C |0ST|Z°LL|00L| 84 | 8E

[v] WoASUUSLICON LY

0

0

0

Bunjisisuissiiam oF

0

0

0

[s] BunswsqWoISU3Ia|S) £

Yol T,mm_ngm_qmlv.mm_m.mm_w.wn_ua_._ L'l ~ 'S _ 62

LLL _m.hm_w.oh_w._m_q.mim.mn_m.ow_o.m-_ 06 * 9'9 _ S'E

m.n___w.wm _o.ow_ .‘.cm_o.h; m,w_._ 9

[v] szusibuions €

0EL

ogl

oElL

[zH] azuaibzuanbaid 2z

o]
&

g

&
o]

Pfes] Bunisboziap-wonsizan | LE

(Bunuanyind) Bun)eUISUIDIP3IM OE

ZINUY2SJ010W JoUdsilIBY ) B2

(wouyg) Buebsny Jabojeuy gz

(114} Buebsny JsbBoleuy /2

Buebsny Jajenbig 92

Hejuoisie@y s

uamljoswons saboleuy vz

—|O~OIN|O(—]|OD

Buebuig-6or £z

0

Ol—-|O~lO(N|O |~ |O

Cl—|(Ool~|lC|N|[O|~|O

A ¥ spow dojsauels 2z

vi|viJes]es]vi]er]re]ve]vi]er]et

zi]es]es|es]ei]er[ve]ve]or]eg] e

6€[8e|ec[ee[oe] e e

[ZHIA] stuyedaan-in L

ook

0oL

ook

[%] votlesusdwodn|yag 0z

ZE0|E'0| 150 |6L°0|S8°0|58°0|05°L| 8C | 0S| ¥'8 [ETL

€20(12°0|82°0|9v'0|0L0|6L°}|09°L| €2 | 0'S | 0'S |0'GL

LZ'0|SE0 (050 |6°0|98') |6L°E| EF

[w/A] uonesusdwosjneluy 6l

Svy|9vY|9EV SV | 'Yy |B'FR| S |Z2°SY|8'SY |E9Y | L'EY

Z'9€|9'9€|6'¥E |6'FE |0'SE | L'GE | #'GE (9'SE | §'9E |0'6E | 00

¥'6L|¥6L |96} | ¥EL|E6L|2EE |02

[A] Bunuuedsjnejuy gl

oot 0ol 001 iopiejsbunpamag /|
09 0% 0s [zH] zusnbayuuauIowW gl
0g¥ o8¢ 002 {A] Bunuuedsuusuio i g1

0°/E|00E| 22 [ 5L | VL |'SL| S5 |0F|TC |5t |6L0

048|008 |022|0SL|0LL| GL |9 |0V | 22| 5L |SL0

0L SL | S5 | 0% 22| 94 |SL0

(A1) BunjsiajuusUIO0O N ¥L

¥OL | #'98|2°19 |0'8Y | ¥'8E |9'CZ | ¥'28 |TCL| L'L | ¥'S | BT

LLL | 946 | ¥0L| T LS| V'8E|9'SE 802 |0GL| 06 | 99 | §E

QEL|TIS |00V |¥OE|0LL|STL| L9

[v] @zuaubwous €1

0°6L|0GL |06 [O°GE|O'GL|0SLIOGL| Ok [0} |0 | O}

S| S| SE|SH 0L |QL[OL|OL|OL[OL|OL

OL | QF | Ok | OF [OF|OL |0

[¥9s] sdweynepany zi

O'GL|0'GL|0°GL [0°GL|O°GL|0GL|OGL| O'L (O |0} | O}

S| Sk |SE|[SL|OL|QL|OL|OL[OL|OL|OL

O oL [OL|[OL|OL|OL|O

[#o5] adweiyne|yaoH Lt

ool 00L 0’0k [ZH] 1yezy=a.ipIse sieqRISUIT 0L
009 005 0’08 [zH] 2zualbzuanbaly 34240 60
0o 00 00 [zH] @zusiBzuanba.4 a421un g0
0 0 0 [zZH] wamilog Jsuial /o
b I L [1/0] Bunuaipaguias/UQ Jop 80
L L L Bunii2isuizsbunpuamuy 5o

[% ] wewowuysig +0

[w] wens go

[A] Bunuueds.iolw zZo

[zH] zuanbsysbuebsny Lo

abilezuy auequamag 0o

zsue[zrogzeoe [zzoe[910¢] L Log]sooc]gooe oo [eooe[zooe

zsoe|zvos]zeos|zzoe[a1oe| L Log[saoe go0e] vooeleooe [zo0e

g10¢g] 1 1og[so0e[g00g| vooe]so0E]zo0e

A 005 - OvY

A SLY - 08E

A OEE - 002

nuay

23

MI.65.A4.03



VLT® Frequenzumrichter Typ 3002 - 3052

Einstelltabelle

Menii Seite | Einstellbereich Aufzeichnungen
00 Bewertbare Anzeige 6 -

01 Ausgangsfrequenz [Hz)] 6 -

02 Motorspannung [V] B -

03 Strom [A] B -

04 Drehmoment [%] 6 -

05 Anwendungseinstellung 7 1

06 Vor Ort/Fernbedienung (0/1) 7 1

07 Interner Sollwert [Hz] 8 0,0

08 Untere Frequenzgrenze [Hz] 8 0 - Menl 09
09 Obere Frequenzgrenze [Hz] 8 Meni 08 - 120
10 Einstellbare Festdrenhzahl [Hz] 8 0-120

11 Hochlauframpe [Sek.] 8 0.1 - 360

12 Ricklauframpe [Sek.] 8 0.1 - 360

13 Stromgrenze [A] 8 Menl 42 0 - 160 pax,vLT
14 Motornennleistung [kw] 13 -

15 Motornennspannung [V] 13 -

16 Motornennfrequenz [Hz] 13 -

17 Bewertungsfaktor 6 0-999

18 Anlaufspannung [V] 14 0-(Uy + 10%)
19 Anlaufkompensation [V/A] 14 0-999

20 Schiupfkompensation [%)] 14 0-200

21 U/f-Verhéitnis [V/Hz] 14 0-20

22 Start/Stop mode A V¥ 9 =

23 Jog-Eingang Q -

24 Analoger Stromsollwert 9 -

25 Relaiskontakt 10 B

267 Digitaler Ausgang 10 -

27 Analoger Ausgang (i/1) 10 -

281 Analoger Ausgang (Strom) 11 -

29 Thermischer Motorschutz 1" =

30 Wiedereinschaltung (Quittierung) 1 -

311 Uberstrom-Verzégerung [Sek] 12 0-60

321 Frequenzgrenze [Hz] 12 Mend 08 - Menl 09
33" Stromgrenze [A] 12 0 - Imax

34 Gleichstrombremsung [s] 0-15

40 Werkseinstellung 4 -

41 Motornennstrom [A] 13 Menl 42 - Ipax vt
42 Motormagnetisierungsstrom [A] 14 0,3 - Meni 41
80 -.99 Fehleranzeigen 15 - 16 -

1) Nicht bei Standard-Steuerkarte
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